SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST-01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyce wykonania i odbioru roboét
budowlanych w zakresie burzenia (rozbiorek i usuevagruzu i ziemi ), ktére zostanwykonane :

Rozbiérka budynku gospodarczego na dz.nr. 461/3 wPodegrodziu _w ramach zadania p.n.:
Budowa KAPLICY CMENTARNEJ w Podegrodziu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunpepetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
1.3.1 Roboty podstawowe
Zakres robo6t obejmuje:
1. rozbiérk budynku gospodarczego i niwelacja terenu
1.3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzysgch i robot tymczasowych.
Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych ngelrie g nastpujace roboty tymczasowe:
- prace pomiarowe i pomocnicze,
- oczyszczenie demontowanych elementow,
- transport wewetrzny materiatdw z rozbiérki i usugtie ich na zewgirz obiektow,
- niezkzdne rozdrabnianie, segregowanie, sortowanie i akiedmateriatéw z rozbiorki,
- przecinanie elementow metalowych wraz z obskrztu do przecinania,
- skiadowanie na poboczu materiatéw z rozbiorki, sezgenie ich, segregowanie, pryzmowanie
lub uktadanie w stosy,
- zabezpieczenie innych obiektéw przed zniszczenemigjscach zageenia),
- zaladunek i transport materiatow z rozbiérki i grum miejsce skladowania wraz z optatami
(wybranym przez Wykonawgg transport do 5 km
- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

1.4 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania, zgodrié z dokumentagj projektovs,

ST.

Materialy rozbiorkowe, nie nadgje s¢ do wykorzystania Wykonawca odwiezie na skladowisko
odpaddw.

2 SPRZET WYKONAWCY

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zaakceptowanym

przez inspektora nadzoru.

Zgodnie z technologizatazong do wykonania robét rozbiérkowych i wycinek prop@ai uzy¢
nastpujgcego spretu: miot hydrauliczny, mtot udarowy, agce hydrauliczne, palniki
acetylenowo-tlenowe,zlvig samojezdny, pity mechaniczne,
kontenery do gromadzenia odpaddw,
drobne sprgty mechaniczne do wykonywania rob6t sposobesnmnym,
spycharka,
koparka,
tadowarka,
zrywarka,



3 TRANSPORT

Zgodnie z technologizatazong do transportu proponujessizy¢ takichsrodkdw transportu, jak:
samochdd skrzyniowy, samochdd samowytadowcagnik kotowy, przyczepa
skrzyniowa.

4 WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogéblne warunki wykonania robot

Wymaganla dotycee wykonania robétgsnastpujace:
roboty rozbiérkowe naley prowadzé rgcznie, przy wyciu narzdzi pneumatycznych, przez
rozkuwanie lub zwalanie,

- elementyzelbetowe nalgy rozbijac za pomog narzdzi pneumatycznych, przecigajzbrojenie
palnikiem acetylenowo-tlenowym,

- zwalaniescian metod podcinania lub podkopywania jest zabronione,

- elementy konstrukcji stalowych naleprzecing palnikiem acetylenowo-tlenowym,

- przed przysipieniem do robdt rozbidrkowych nale odlgczy¢ instalacg elektryczn,
wodochgowy i inne, - nie dotyczy

- nie naley prowadz¢ robét rozbiérkowych na zewtrz w ztych warunkach atmosferycznych: w
czasie deszczu, opadd@niegu oraz silnych wiatrow,

- zabezpieczenie lub usgnie istniecych uradzen technicznych uzbrojenia terenu,

- zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem,

- roboty naley prowadz¢ tak, aby nie zostata naruszona stategznozbieranego elementu, oraz
tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjmégaywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrdcenia giinnego fragmentu konstrukcji,

- znajdupce st w poblizu rozbieranych obiektow wdzenia i budowle naky zabezpieczy przed
uszkodzeniami.

4.2 Rozbiérka budynku gospodarczego

Roboty rozbiérkowe obejmajusunécie z terenu budowy wszystkich edmych elementéw (rozbiogk
wydobycie gruzu, segregacje wszelkich odpadéwddiahek ndrodki transportowe, wywdz i utylizagjub
sktadowanie odpaddéw, zgodnie z Dokumengtaejojektows lub w sposéb wskazany przez inspektora
nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lube¢cznie. Wszystkie elementy rdawe do
powtdrnego wykorzystania powinny bysuwane bez powodowaniacdnych uszkodze O ile uzyskane
elementy nie stajsie wlasndacia uzytkownika, Wykonawca powinien je zutylizo&aDoty (wykopy)
powstate po rozbiérce, znajdup st w miejscach, gdzie zgodnie z DokumendaBjrojektovy beda
wykonane wykopy, powinny &y tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nonaley zapobiec
gromadzeniu siw nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie pizewiduje s} wykonania wykopow
pod projektowane obiekty naiewypetnic warstwowo piaskiem do poziomu otaczago terenu i zagcic.

4.3. Warunki szczegoétowe realizacji robot
1 Rozbiérka budynku gospodarczego
Budynek gospodarczy w sktadg i
- budynek o wymiarach 8,30 x 12,30 m wraz gcmowym zadaszeniem od strony parkingu
- schody 2 szt.
Przed przysipieniem do rozpoezia rob6t rozbiérkowych natg teren rozbidrki ogrodzitasma
BHP i rozmidci¢ tablice ostrzegawcze oraz tablioformacyjry budowy .
Wykonanie rozbiérki elementéw budynkdéw polega nmia.
1. rozbiorce dachow i pokeydachowych. Rozbidkkrozpoczyna si od wszystkich elementdw,
jakie znajdug sie na jego powierzchni (wywietrzaki, wentylatory jtpPo rozebraniu obrébek
blacharskich, rynien oraz rur spustowych



nalezy recznie zdj¢ warstwy pokrycia dachowego, izolagieplra a nasgpnie rozebré
konstrukcg drewniam dachu.
2. rozbiorce konstrukcji murowychzelbetowych.
Rozbiorki elementéwzelbetowych i murowych natg dokon& akceptowanymi przez inspektora
nadzoru metodami przy pomocy wavych narzdzi. Roboty prowadzinalezy do poziomu terenu, a
po upratnieciu gruzu nalgy odkop& konstrukcje zagbione §ciany podziemia, fundamenty, itp.),
rozebra konstrukcje, a gruz wydobya powierzchri terenu.
Demonta deskowania i ptatwi drewnianych gma wykonywa rgcznie wobec niewielkich gabarytow i
cigzarOw tych elementow . Drewno najesktadowa odrebnie rozwaajac mazliwosé jego ponownego
wykorzystania .
Roboty rozbiérkowe magby¢ prowadzone ponad poziomem terenu jak rownie
wykopach wykonanych specjalnie dla wykonania rababiorkowych.
Dlatego te podczas prowadzenia robot nalee szczegdémstarannécia zadba o
przestrzeganie przepisow bezpietste/a i ochrony zdrowia .
W trakcie wykonywania robdt Wykonawca winien praepadzt segregaej sktadowanych odpadow
aby maliwy byt ich wyw6z w jednorodnych partiach (w rozieniu obowjzujgcej klasyfikacji
odpadow), w celu zastosowania ¥davego sposobu ich utylizacji. Gruz z rozbiorek ©eementy
pochodzace z demontau naley sukcesywnie wywozina sktadowisko. Odpady najeutylizowat w
miejscu i w sposéb zgodny z wymogami prawa.

5.0DBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega wykonanie demoatisbudynku kubaturowego .

6. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Podstaw do wykonania robotasnastpujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.



