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Dia celow ustalenia ogdlnych zasad i wymogdw projektowych, parametréw
technicznych materiatow i urzgdzen oraz dla potrzeb niniejszej ST, przyjeto ogéinie znane
I dostepne materialy o parametrach wymaganych dla rodzaju i charakteru projektowanej

inwestycji.

Dopuszcza sie zastosowanie technologii i materiatéw innych, w petni
réwnowaznych, pod warunkiem, ze Wykonawca, biorgcy udzial w postepowaniu o
udzielenie zamowienia publicznego, zapozna sig:

e ze szczegdlowg charakterystykg systemu, materiatu, rozwigzania przyjetego w
niniejszym projekcie oraz ich parametrami technicznymi, okreslonymi w kartach
technologicznych i Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
z parametrami technicznymi pozostafych materiatow, zastosowanych w projekcie
przedstawi Inwestorowi do akceptacji, przed ziozeniem oferty przetargowe;,
oferowang technologie/system/materiaty/urzgdzenia zamienne, z okresleniem typu

zastosowanych zamiennikow, oraz przedioZy materiaty dokumentujgce parametry

techniczne i analizg poréwnawcza, z ktorych jednoznacznie wynikato bedzie, ze sg

one w  peini  rownowazne do  projektowanych. Zaproponowane
systemy/materiaty/urzgdzenia zamienne powinny posiada¢ wymagane prawem
Swiadectwa, certyfikaty, dopuszczenia do stosowania w budownictwie, oraz

spetniac pozostate wymagania okreslone w niniejszej dokumentacyji.

“
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1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje | wspotrzedne punktow gitéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

Wykonawca zorganizuje na wtasny koszt zaplecze socjalne dla personelu budowy na
terenie placu budowy

Na terenie placu budowy brak jest zrédta zasilania w energie elektryczng i wode.
Istnieje techniczna mozliwo$¢ korzystania z w/iw Zrodet w odlegtosci do 20 m w budynku
szkoty po uprzednim uzgodnieniu spraw formalnych z wtascicielem nieruchomoséci.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoOtowych warunkach umowy. Wykaz pozycji, ktére stanowiag przetargowg
dokumentacje projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczna) zostang
przekazane Wykonawcy z chwilg podpisania umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego stanowig czeS¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnosc ich waznosci wymieniona w ,0golnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac biedow lub opuszczern w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié projektanta, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacija
projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie
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materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Zamawiajgcym.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu kotowego i pieszego,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z
Zamawiajgcym.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inspektorem nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inspektorem nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wtaczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i
innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:
s |okalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skiadowisk,
» Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
<+ zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
» Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
» mozliwoscig powstania pozaru.

".

B
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydana
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatow na Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wiadciwych
organdéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowsg
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg byC wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

_E------- esssssssss———m——-=esvr—--————rr—ms—emme______———
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1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciggty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Pojazdy
i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukoniczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby wszystkie roboty zwigzane z przedmiotowym
przedsiewzieciem byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy | wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwiazane
z robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny
za wypeinienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowaé Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

R R E——
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2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Kierownika Robét.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania SST w
czasie postepu robét.

2.2. Materiafy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ziozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Jesli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robét, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiafow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy do czasu, gdy beda
one potrzebne do robot bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ | wiasciwoS¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beds zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa Iub ST przewidujg mozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badari prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dopuszcza sig zamieszczenie w ofercie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby)
innych producentéw pod warunkiem:

— spetnienia tych samych lub réwnowaznych wtasciwosci technicznych,
— Przedstawienie w ofercie zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

“
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢ podznigj
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa.

4.1. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢c wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za
jakosc zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btgedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie i wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnoéé.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatow
i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkeji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda wykonywane nie pézniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosSci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogding opisujaca:
e organizacjg wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
e bhp.,
e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
» wykaz osob odpowiedzialnych za jakosS¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,
o system (sposdb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,
e wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli,

“
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b) czesc szczegbiowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:

e wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow

e sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

e sposob i procedure pomiardéw i badan prowadzonych podczas dostaw materiatow i
wykonywania poszczegdlnych elementow roboét,

e sposob postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkciji
moga byé z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badarn.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$é udziatu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

_———,—e—————_ e e e ee——, W —
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie
raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego na
formularzach wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrédia
ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$é materialow i robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikow badar dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobieraé probki materiatéw i prowadzié
badania niezaleznie od Wykonawcey, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru Inwestorskiego poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sig¢ wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw i robot z dokumentacjg projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze dopusci¢é do uzycia tylko te materiaty, ktore

posiadaja:

o certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
witasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

+ Polskg Norma

% Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi
SST.

W przypadku materiatow, dia ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

%
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6.8. Dokumenty budowy

Protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w
szczegolnosci:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokot przekazania Wykonawcy terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z oscbami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie
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Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robdt. Bftedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu
miesieczne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegiosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m® jako dlugoéé pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot,
a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

o odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

o odbiorowi ostatecznemu,

o odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robdt.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwfocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Jakos¢ i ilos¢ robodt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na
podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o

“
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przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér ostateczny robét
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robdt i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Ilub robét
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét
odbioru ostatecznego robét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
e dokumentacje projektowa,
e szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupeiniajgce lub zamienne),
e rejestry obmiardw (oryginaty),
e wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan zgodne z SST,
e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzagdzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

—
Strona 19




OST-00.00 Wymagania ogdine
== e e = —————————— e ———— ——— 1}

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.
Wykonawca okresli ceny na wszystkie elementy zamowienia wymienione w
przedmiarze robét opracowujac kosztorys ofertowy wg nastepujgcych zasad:
= kosztorys ofertowy nalezy opracowac¢ w formie uproszczonej z cenami jednostkowymi,
tzn. kazda pozycja kosztorysu ofertowego powinna zawieraé: nr kolejny pozycji, kod SST,
opis robét, jednostke obmiaru, ilosC rob6t, ceng jednostkowg i warto$¢ danej pozycii
netto,

= ceny jednostkowe, wartos¢ pozycji i ceng oferty nalezy podawac z doktadnoscig do
dwoch miejsc po przecinku,

= wszystkie pozycje kosztorysu muszg zawierac ceny jednostkowe z narzutami,

= wykonawca jest zobowigzany uwzglednic wszystkie pozycje robot opisane w
przedmiarze robot. Pozycje, przy ktérych nie zostang podane ceny za ich wykonanie
(niewypetnione pozycje przedmiaru robot przez Wykonawce), nie beda dodatkowo
optacone po wykonaniu prac, gdyz Zamawiajgcy przyjmuje, ze koszt ich zostat pokryty
przez inne ceny podane w przedmiarze robot.

= cena jednostkowa kazdej pozycji kosztorysowe] musi obejmowaé koszty bezposrednie,
robocizny, materiatow, zakupu, pracy sprzetu i transportu technologicznego oraz koszty
posrednie i zysk,

= ceny umieszczone przy poszczegolnych pozycjach przedmiaru robét muszag obejmowacé
koszty wszystkich nastgpujgcych po sobie faz operacyjnych, niezbednych dla
zapewnienia zgodnosci wykonania tych robot z rysunkami i wymaganiami zawartymi w
projekcie wykonawczym i opisie w przedmiarze robot a takze z wiedzg techniczng i
sztukg, budowlana.

= podane w przedmiarze robot podstawy naktadéw rzeczowych (w postaci numeréw tablic
KNNR-6w, KNR-ow itp. sg dla oferentéw nieobowigzkowe (mogg by¢ zmienione przez
wykonawce lub pominigte) podane sg one jedynie w celu okreslenia zakresu czynnosci
(szczegotowy opis danej roboty) i utatwienia oferentom wyliczenia wysokoéci wiasnej
ceny jednostkowej, przy uwzglednieniu zastosowania niezbednego sprzetu wedtug
wiasnego uznania oferenta

= Ceny Jednostkowe okreslone przez oferentdw w poszczegdlnych pozycjach kosztorysu
ofertowego powinny obejmowac:

“
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Koszty bezposrednie

koszty bezposrednie, w tym:

= koszty wszelkiej robocizny potrzebne do wykonania danej pozycji przedmiaru robét,
obejmujgce ptace bezposrednie, ptace uzupetniajgce, koszty ubezpieczen spotecznych
i podatki od ptac,

= koszty materiatéw podstawowych i pomocniczych potrzebne do wykonania danej pozycji
przedmiaru robot, obejmujgce réwniez koszty dostarczenia materiatéw z miejsca ich
zakupu bezposrednio na stanowiska robocze lub do miejsca skiadowania na placu
budowy,

= koszty zatrudnienia wszelkiego sprzetu budowlanego, niezbednego do wykonania danej
pozycji przedmiaru robdt, obejmujgce rowniez koszty sprowadzenia sprzetu na plac
budowy, jego montazu i demontazu po zakonczeniu robét,

Koszty ogdlne budowy, w tym:

= koszty zatrudnienia przez Wykonawce personelu Kkierowniczego, technicznego
i administracyjnego budowy, obejmujgce wynagrodzenie tych pracownikow,

= ogolne koszty prowadzenia dziatalnosci gospodarczej przez wykonawce.

= ryzyko obcigzajgce wykonawce i kalkulowany zysk;

= wszelkie inne koszty, opftaty i naleznosci, zwigzane z wykonywaniem robét,
odpowiedzialno$cig materialng i zobowigzaniami wykonawcy wynikajacymi z tresci
rysunkow, specyfikacji technicznych, warunkéw umowy oraz przepiséw dotyczgcych
wykonywania robot budowlanych,
Cena ofertowa nie podlega waloryzacji i zmianie do konca realizacji przedmiotu

zamowienia.
Waluty oferty: Cena zostanie podana przez Wykonawce w walucie polskiegj.

Rozliczenie robot dodatkowych

W przypadku wystapienia robot dodatkowych w trakcie realizacji zaméwienia, to jest
takich robot, ktérych w trakcie opracowywania dokumentacji mimo nalezytej starannosci nie
mozna byto przewidzie¢, rozliczenie tych robét nastapi wg nastgpujgcych zasad:
Wykonawca przy udziale Zamawiajgcego sporzadzi protokét koniecznosci
uzasadniajgcy koniecznos¢ wykonania robot dodatkowych,
Wykonawca ztozy oferte Zamawiajgcemu na wykonanie robot dodatkowych w postaci
kosztorysu ofertowego przed wykonaniem tych robot. Wykonawca moze przystgpié do
realizacji robdt dodatkowych dopiero po akceptacji kosztorysu ofertowego przez
Zamawiajacego.
Kosztorys ofertowy w formie kalkulacji szczegdtowe] Wykonawca opracuje opierajgc
sie:
= podstawa wyceny - ogolne dostgpne Katalogi Nakiadéw Rzeczowych lub kalkulacje
zaktadowe,

= wysokos¢ stawki roboczogodziny, kosztéw posrednich oraz zysk zostanie przyjeta z
Informatora wydawnictwa Sekocenbud jako wielkosci Srednie z okresu opracowania
kosztorysu ofertowego,

= ceny materiatbw wraz z kosztami zaopatrzenia zostang przyjete jako Srednie z
Informatoréow wydawnictwa Sekocenbud z okresu opracowania kosztorysu ofertowego.
W przypadku braku informacji o danym materiale w wydawnictwie Sekocenbudu, cene
materiatu nalezy przyjac¢ jako wyliczong $rednig z hurtowni zlokalizowanych na terenie

_—- e —————_———
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Matopolski powigkszong o S$rednie koszty zaopatrzenia przyjete z Informatora
Sekocenbudu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zestawienie dokumentacji projektowej:
®  Dokumentacja projektowa pod nazwg ,, PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI®
Ustawy:

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlfane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr
207, poz. 2016 z pézn. zm.).

= Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowieri publicznych (Dz. U. Nr 19, poz.
177).

= Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.
881).

= Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - 0 ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz.
U. z2002r. Nr 147, poz. 1229).

= Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz.
1321 z pozn. zm.).

= Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z poZn.zm.).

Rozporzgdzenia:

= Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie
systemow oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

» Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spofecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r - w
sprawie ogdinych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 r. - w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie
informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie
szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

= (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie
sposobow deklarowania wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

“
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t przygotowawczych w ramach realizacji zadania pod
nazwg , PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGY”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
przygotowawczych w czasie realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1 ktére obejmuja

Rozebranie podtoza zwirowego

Rozebranie istniejacej studni chtonnej

Rozebranie przepustéw rurowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 1.5

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczgce robo6t podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 2

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt.3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatow i wykonywanych robét oraz beda przyjazne dla
srodowiska.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoine wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 5.

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z podzniejszymi zmianami) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

Roboty obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 6.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych roboét
rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6ét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogoélne"
pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z
poZniejszymi zmianami.

— Rozporzgdzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)

— Rozporzgdzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie Szczegofowego zakresu
formy planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzajow
robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
(Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

— Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej
bezpieczenstwa | ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.)

— Rozporzadzenie MTIGM z 30.05.2000r. - w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac drogowe obiekty inZynierskie i ich usytuowanie.

“
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét przy wykonywaniu ogrodzenia panelowego w ramach
realizacji zadania pod nazwg , PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z montazem ogrodzenia panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST -00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 1.5

2. MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 2

2.1. Ogrodzenie

Ogrodzenie panelowe ocynkowane, powlekane w kolorze zielonym o wysokosci 4,12

m na catym obwodzie boiska.
Sktada sie ono z nastepujacych elementow;
Ogrodzenie panelowe sportowe, wykonane z panelu kratowego w kolorze zielonym. Panel
zgrzewany z pretéw stalowych pojedynczych (poziomych i pionowych), panel ocynkowany,
powlekany w kolorze zielonym : 5,0 [mm)].
Dzieki przegigciom zachowuje sztywno$c¢ i nie wymaga dodatkowego usztywnienia.

» Wymiar oczek prostych: 50 x 200 [mm].

e Wymiar oczek matych: 50 x 50 [mm].

e Szerokosc panela: 2500 [mm].

e Zakonczenie od gory drutami pionowymi o dfugosci 30 [mm].

o Wysokos¢ panela 2 x 2030[mm].

“
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Stupki z rur ocynkowanych w kolorze zielonym 80x80mm, rozstaw stupkéw w osiach
2,52m. Furtki o wymiarach100x200cm -2 szt. Przgsta zamocowane na $ruby i uchwyty
zgodnie z systemem ogrodzenia. Stupki ogrodzenia osadziC w fundamencie z betonu klasy
B-20 o wymiarach 50x50 cm, posadowienie ogrodzenia ponizej strefy przemarzania
1,2 m p.p.t. Bramy oraz furtki zamontowa¢ zgodnie z §41-43 warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie.

MONTAZ OGRODZENIA - ZGODNIE Z WYTYCZNYMI PRODUCENTA

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt.3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoélne zasady wykonania robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogodine"
pkt 5.

5.1. Wykonanie doléw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to doty
pod stupki powinny mieé wymiary nie mniejszg niz 50x50 cm i gigboko$é 120 cm.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykonaé doty pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach, a nastgpnie dokona¢ podziatu
odcinkow prostych na mniejsze odlegtosci.

5.2. Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w
linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac sig na jednakowej wysokosci. Stupki
doktadnie obetonowac do poziomu terenu betonem B25.

5.3. Montaz ogrodzenia

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu

———— s ——————————
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodine zasady konftroli jakoSci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robot podane w OST-00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 6.

6.2. Pitkochwyt, ogrodzenie

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
posiada swiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadaé:
e zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia
e zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow
e prawidiowos¢ wykonania dotow pod stupki
e poprawnosc¢ ustawienia stupkow
e prawidtowos¢ montazu paneli, wysokosci ogrodzenia
e rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spefniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
zostang przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.
Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg
odstepstwa od postanowienn SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne producentow, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegoinych produktow

Strona 32






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B -03.00
ROBOTY ZIEMNE

KOD CPV 45111200-0

ZAWARTOSC OPRACOWANIA

e WVSTEP et ea ettt ettt s et e e e 35
R MBTERIAEY: sormmmsar s s e o i s 5 5 e seremessenrene s1amsons aree mresecasmns 35
3. SPRZET oot r ettt et 35
B, TRANSPORT oottt ettt en e s s e e e e 36
5. WYKONANIE ROBOT .coieieeiieeetsieisie e steieeaee s s sisesses et eee et oo 36
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt 38
7 OBMIARBOBON «iessmosssrsnmss o i i o i ammmress s meesessns ermesamas 39
8. ODBIOR ROBOT ..ottt sttt s e 39
9. PODSTAWA PEATNOSCL......cooeoeeeeeeeeeeeeeeeeee e er e e e ee e e sen e 40
10. PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt 40

- — |

Strona 33



B-03.00 Roboty ziemne
= = - -—— e e

ZAWARTOSC OPRACOWANIA

Ui  WSTEP soomonmesnim s oo ssin s oy s v cop i v it enmessm s smesnsas amg s st ssscuion 35
Tt PUZOIIRIOLSBIT i s ros s s oA RS e e b s e s e s e e e 35
1.2.  Zakres stosowania SST .......cccccceevvereeeeriiiinianrasnennenn e 35
1.3.  Zakres robot 0bJetyCh SST..........uuieiiiiiiiiiciiiiiiieeeiee et 35
1.4.  OKreslenia POUSIAWOWE ..............uverieeeeiiieeee et e s ecas e eseee e e e s eeeee e 35
1.5.  Ogolne wymagania dotyCzgee roDOL ............coueeiveeiernaeiieeieiiieeeeciieiieeeeeeeeee 35

2. MATERIALY ..ottt et e e et e e e e e e eeins 35

B SPRZET ..ottt ettt n s st e s e v e 35
3.1.  Ogolne wymagania dofyCZgCe SPIZ@IU. ..........coocveivmmmieeeiseeiiiiciiiieeciieisiereee, 35
3.2.  Sprzet do robot ZIBMNYCH ..........ccuiiviiiiiiiiiiiiciiiien e 35

4. TRANSPORT ...ttt ettt st s st e s s e s e e s e 36
4.1.  Ogdlne wymagania dotyczgce tranSPOrtu .........cceuewecviviineieeeeiiiisiiieeeereea 36
4.2,  TranSPOTE QPUNIOW. ... c.oicomsrmsmsussmssmsmsserissmmsssse mas sy S ssES 1AL TS 305 da s naman 36

5. WYKONANIE ROBOT ..ottt 36
5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonania robot............ccccccociiiiiiiniiinniiceniiiiiscicicvnensaann. 36
5.2.3.2. Zasady wykonania robOt ...........ccociiiiiiiiiiiiiiiiae e 36
5.2.1. B-03.01 Zdjecie warStwy RUMUSU. ............ccccoeieeiviiiaiiiiicsiiiiieaeaaseaseneaaeesseso, 36
5.2.2. B-03.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza............ 37
5.2.2.1. Warunki przystgpienia do robof ............cccovvivmiicenciiioiieeeeeeeeeee e 37
5222 Wykonanie Koryta: ... c.ssissssssios i aassssisrasiviniveisassssmerensesss spmsmaasassss 37
5.2.2.3. Profilowanie i zageszczenie POMIOZE ...........vviivieeieeiieeeeeeeeeeeeeseeeeeeeean 37
5.2.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza............ 38

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .....csuissisisivsissssinssssisisassssonssensssmmnonsosssesassssnssssssessons 38
6.1. Ogdlne zasady kontroli jJaKOSCi rOBOL...........ccoccviiiieeiieeeeeeeeeieeeeeeeceeseens e 38
6.2.  Badanie i pomiary w czasie wykonywania robot B —03.01 Zdjecie warstwy

AUIMIUSU. ettt ettt e e e e 38
6.3.  Badanie i pomiary w czasie wykonywania robot B —03.02 Korytowanie wraz z

profilowaniem [ zageszczeniem POGIOZA. ........cceuvvvveeeeeeeiiiieeeiiesiisiiieaeeaens 38
6.3.1. Szerokosc¢ koryta (profilowanego poalozZa)..........coueeeeeeececreeiceieiiiieaeaearn 38
6.3.2. Rownosc koryta (profilowanego POGIOZa).........ceeeueeeeeiiiniieiieisioeiiiiiieeeeieeisin 39
6.3.3. Zageszczenie koryta (profilowanego pOfOZa) ............ouuveveececcueieeiaaneaarrionn 39
6.3.8. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinakami koryta

(Profillowanego POLIOZA)..........ccueavuuiieiiriisieiiiee it 39

7. OBMIAR ROBOT ...t issis ettt et st seen e 39
LA Ogolne zaSadyy OBITHAIII FOBOL.. . ucswss vumcssrsssososinseisssssininess soss giss s isston 39
7.2, Obmiar rob6t ZIEMAYCH...cccuiiviisiviviiniasisissmivvssonsaiisnssisasnsii s sss5eimsismsisesmmarans 39

8. ODBIOR ROBOT ...ttt e 39

9. PODSTAWA PEATNOSCH. ..ottt 40
9.1. Cena jednostki obMIGrowe): ......cc.uuismiis i aisiimrasismsneamsaeensmesons 40
9.1.1. Dla B— 03.01 Zdjecie warstwy humusu - WyKOP. ..........cccovveeirovneirieaeaeeeeeeen, 40
9.1.2. Dla B - 03.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza. ... 40

10: PRZEPISY ZWIAZANE .......comuisimisismmmmmisssarsipisessnssinss s imsmstomesimnn s anssscosns swns sess 40

“
Strona 34




B-03.00 Roboty ziemne
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét ziemnych zwigzanych z realizacjg zadania pod nazwg
,PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte W niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
« B-03.01 Zdjecie warstwy humusu.
o B-03.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe $3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normanmi i definiciami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w OST -00.00 Wymagania ogéine" pkt
1.5

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 3.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Dia B-03.01 Zdjecie warstwy humusu.

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
= spycharki,
= réwniarki,
» lopaty, szpadle i inny sprzet - w miejscach, gdzie prawidiowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

-
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= koparki i samochody samowytadowcze do transportu humusu
® |ub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Dia B-03.02, Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.”

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
= drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie
moze miec zastosowania,
* walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 4.

4.2.  Transport gruntéw

Wybér srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych  powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowe; zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczeéniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 5.
5.2.3.2. Zasady wykonania robét

5.2.1. B-03.01 Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu winna by¢ zdjeta i przetransportowana na miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparki na podwoziu
gasienicowym lub spycharek oraz dodatkowo stosowad reczne wykonanie robot jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Zdjecie humusu recznie nalezy wykonywac
w obrebie drzew w migjscach gdzie nie mozna uzy¢ sprzetu mechanicznego.
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Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych, ktéra jest
okreslona w Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na peing glebokosé jego zalegania wedtug faktycznego stanu
wystgpowania (na podstawie wykonanych odwiertdw przyjeto gr. 20 cm). Nie nalezy
zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym. Nalezy pozostawié czesé
humusu do pozniejszego wykorzystania np. przy sadzeniu zieleni.

5.2.2. B-03.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza.
5.2.2.1. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢é do wykonania koryta oraz profilowania
| zaggszczenia poditoza bezposrednio przed rozpoczgciem robét zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni i po zakgczeniu robot przygotowawczych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywa¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.2.2.2. Wykonanie koryta.

Korytowanie nalezy przewidzie¢ tylko w miejscach wskazanych w dokumentaciji
projektowe;.

Rodzaj sprzetu, nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywac rgcznie lub mechanicznie. Sposéb wykonania musi byc
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.2.2.3.

5.2.2.3. Profilowanie i zageszczenie podfoza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza czyli
dostosowania do istniejacego uksztattowania terenu. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokoéé
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania
obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia Is=0,97 w skali Proctora.

_-_—————— .
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Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ drobny sprzet reczny. Sciety grunt powinien
byé przetransportowany na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapic do jego zageszczania.
Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz 1s=0,97 w skali Proctora.

Wilgotno$é gruntu podfoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.2.24. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 6.

6.2. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robét B —03.01 Zdjecie  warstwy
humusu.

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia
humusu lub/i darniny.

6.3. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robét B —03.02 Korytowanie wraz

z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.

6.3.1. Szerokosé koryta (profilowanego podfoza)

Szerokosé koryta i profilowanego podioza nie moze rozni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

e —————————
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6.3.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podfoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrows fata
zgodnie z norma BN-68/8231-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg.

Nierdwnosci nie moga przekraczacé 20 mm.

6.3.3. Zageszczenie koryta (profilowanego podfoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg.
BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1s=0,97 w skali Proctora.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw
odksztaicenia, to wartoS¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnosé
gruntu podfoza powinna byc rowna wilgotnosci optymainej z tolerancjg od -20% do+10%.

6.3.8. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinakami koryta

(profilowanego podfoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrownanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 7.

7.2.  Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m? (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST-00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST
i wymaganiami Inspektora Nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji

wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

9.1.1. Dla B - 03.01 Zdjecie warstwy humusu - wykop.

Cena wykonania 1 m* i 1 m® robét obejmuje:
o Zdjecie warstwy humusu 2z odwiezieniem w miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego

9.1.2. Dla B - 03.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
e prace pomiarowe,
o zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,
e profilowanie dna koryta lub podtoza,
e zageszczenie,
e utrzymanie koryta lub podtoza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztafcenia nawierzchni
podatnych i podfoza przez obcigZenie plyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskazZnika zageszczenia gruntu

PN-B-02480 Grunty budowlane. OkreSlenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania pod nazwa
»PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstw odsgczajgcych i odcinajgcych, stanowigcych czesé
podbudowy pomocniczej w czasie tych robét nalezy wykonac:

B - 04.01 Warstwe odcinajaca z geowtdkniny

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogoéine" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy odcinajgcej jest:
< Geowloknina ktdérg nalezy ufozy¢ na gruncie rodzimym na catej powierzchni
projektowanej nawierzchni elastycznej

=
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2.3. Wymagania dla Geowidkniny

Geowtokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajgce powinny posiadac
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke oraz posiada¢ nastepujgce
parametry:

= Pochtanianie energii: 3,0 kJ/m? (wg. EN ISO 10319)
= Wytrzymato$¢ na rozcigganie 7,0 kN/m (wg. EN ISO 10319)
= Wydluzenie przy zastosowaniu max sity rozciggajgcej 45 % (wg. EN ISO 10319)
= Wytrzymatos¢ na rozcigganie przy 5% wydtuzeniu 3,3% (wg. EN ISO 10319)
= Sita przebicia stemplem 1000 N (wg. EN ISO 12236)
= Préba przebicia stozkiem 35 mm (wg. EN 918)

= Wytrzymato$¢ na wyrywanie przy kopaniu 625 N (wg. ASTM D4632)
= Wytrzymatlosc na rozcigganie 290 N (wg. ASTM D4533)

2.4. Skiadowanie materiatow

Geowtokniny przeznaczone na warstwy odcinajgce nalezy przechowywaé w
opakowaniach w pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzefu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 4.

4.2. Transport Geowfokniny (B - 04.01)

Geowtdkniny moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu pod
warunkiem:
= opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,
= zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem sie w czasie przewozu,
= ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
= niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, tuszczami oraz przedmiotami
mogacymi przebic lub rozcig¢ geowtokniny.

Kazda bela powinna by¢ oznakowana w sposéb umozliwiajacy jednoznaczne
stwierdzenie, ze jest to materiat do wykonania warstwy odsgczajgcej lub odcinajacej.

_=--—---
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 5

5.2. Przygotowanie podfoza

Podioze gruntowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w SST B-02.00 ,Roboty
ziemne".

Warstwa odcinajgca i powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajgcy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.

5.3. Rozkfadanie geowiokniny (B — 04.01)

Warstwe geowtdkniny nalezy rozktada¢ na wyprofilowane] powierzchni podioza,
pozbawionej ostrych elementéw, kitére mogg spowodowac uszkodzenie warstwy (na
przyktad kamienie, korzenie drzew i krzewow). W czasie rozktadania warstwy z geowtékniny
nalezy speini¢ wymagania okreslone w SST lub producenta dotyczace szerokosci, na jaka
powinny zachodzi¢ na siebie sgsiednie pasma geowltdkniny lub zasad ich taczenia oraz
ewentualnego przymocowania warstwy do podtoza gruntowego.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowfokniny (B - 04.01)

Po powierzchni warstwy odcinajgcej lub odsgczajacej, wykonanej z geowtéknin nie
moze odbywac sie ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezgcg wyze] warstwe nawierzchni nalezy wykonywacé rozktadajagc materiat ,od
czofa’, to znaczy tak, ze pojazdy dowozgce materiat i wykonujace czynnosci technologiczne
poruszajg sie po juz utozonym materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny
by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgce;.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 6.

“
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6.2. Badanie w czasie robot
6.2.1. Badania dotyczace warstwy odcinajgcej z Geowfokniny.

W czasie uktadania warstwy odcinajgcej z geowtdkniny nalezy kontrolowac:
= zgodno$¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdknin z okreslonym w
dokumentacji projektowej
= rownosc¢ warstwy
= wielko$¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob ich fgczenia
= zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpito mechanicznie uszkodzenie geowtokniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowidkniny uzyte do wykonania warstwy odcinajgcej nie
powinny miec takich uszkodzen

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zostata okreslona w przedmiarze robot przywigzanej do danej
pozycji zakresu robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir | mieszanka

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztafcenia nawierzchni
podatnych i podifoza przez obcigzenie plytg

BN-77/893 1-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie zwigzanych z realizacjg zadania pod nazwa
+PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robo6t :

Nawierzchnia utwardzona z kostki betonowej gr.8 Dolna podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-63 mm gr 8 cm.

Nawierzchnia utwardzona z kostki betonowej gr.8 Dolna podbudowa z kruszywo
naturalne stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0-63 mm gr 20 cm.
Gorna podbudowa z kruszywo famanego stabilizowanego mechanicznie o
frakcji 0-63 mm gr 8 cm.

Boisko do gry w pitke nozna i boisko wielofunkcyjne
pospétka 20-50 cm

warstwa odsgczajaca z piasku o gr. 10cm,
warstwa konstrukcyjna z kruszywa tamanego o frakcji 31,5-63mm, gr. 20cm,
warstwa klinujgca z kruszywa kamiennego o frakeji 0-31,5mm, gr. 5cm,

Podbudowa na plac zabaw
Gorna podbudowa z kruszywo tamanego stabilizowanego mechanicznie o
frakcji 0 = 31,5 mmgr 5 cm.
Dolna podbudowa z kruszywo tamanego stabilizowanego mechanicznie o
frakcji 31,5-63 mm gr 8 cm.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST B-00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

“
Strona 49




B-05.00 Podbudowy
YV = = =~ = - —————= = — =
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiafow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST B-00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiafow
2.2.1. Podbudowy
2.2.1.1. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywo famane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo musi by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

2.2.1.2. Uziarnienie Kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa ( mieszanki kruszyw), okreslona wg normy PN - 91/B -
06714/15 muszg leze¢ pomiedzy odpowiednimi krzywymi granicznymi podanymi w tabeli 1.

Tabela 1 - Uziarnienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
31,5 78 — 100
16 58 — 87
8 42 -70
4 30 -54
2 21 -41
0,5 10 -23
0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa musi byC ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Frakcje
kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie mogg by stanowic¢ wiecej niz 65 % frakcji
przechodzgcej przez sito 0,5 mm.
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2.2.1.3.

Wiasciwosci Kruszywa

Kruszywo musi spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 2

Tabela 2 - wymagane wiasciwosci kruszywa

L.p. | Wiasciwosci badane wg: wymagania

1 Zawartosc ziaren nieforemnych, wg PN - 78/B - 06714/16; %, nie 30
wiecej niz

2 Stopien przekruszenia ziaren, wg WT/MK - CZDP 84, %, nie 5"
mniej niz

3 Scieralnoé¢ ziaren wigkszych od 2 mm, w bebnie Los Angeles 30
wg PN - 79 /B - 06714/42, ubytek masy , %, nie wiekszy niz

4 Mrozoodpornosé ziaren wigkszych od 2 mm , wg PN - 78/B — 10
06714/19 po 25 cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy,
%, ni wiekszy niz

5 PlastycznosC , wg PN - 88/B - 04481, frakcji przechodzacych
przez sito 0,42 mm:
a). granica ptynnosci, % nie wiecej niz 25
b). wskaznik plastycznosci, nie wiecej niz 4

6 Wskaznik piaskowy, wg BN - 64/8931 - 01, kruszywa 5 - cio 30-75
krotnie zageszczonego metodg normalng

7 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN - 78/B - 06714/12, % , 0,2
nie wiecej niz

8 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN - 78/B —|barwa nie
06714/26 ciemniejsza niz.

wzorcowa

* Frakcje kruszywa tamanego pozostajgce na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm musza
mie¢ nie mniej niz 75 % wagowo ziaren przekruszonych, posiadajgcych wiecej niz jedna
przetamana powierzchnie.

2.2.2. Pospéitka

Materiat stosowany do podbudowy drogowej oraz podsypek wyréwnawczych i
filtracyjnych pod budowle wodne. Zawiera kruszywo naturalne, wielofrakcyjne o
nienormowanym sktadzie ziarnowym ale o ustalonej gérnej granicy wielkosci ziaren

2.2.3. Piasek

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajgcych powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:
Ve
15
— <5
dss
gdzie:

dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej

“
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dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek
szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajgcej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscig:
d
U=-"s5
le
gdzie:

U- wskaznik réznoziarnistosci,
dgp - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca,
dig - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajacych powinien spetniaé
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1i 2.

2.2.4. Zrédia materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy muszg pochodzi¢ tylko ze Zrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez inspektora nadzoru.

Zrédta materiatéw muszg by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robét. Wykonawca powinien dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wyniki badan
laboratoryjnych i reprezentatywne prébki materiatow.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robét nalezy stosowac:
e mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujgce kruszywo i wode,
e dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru , do rozkladania materiatu i
wyprofilowania warstwy,
» zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 4.

==
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4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywaé sie w sposob przeciwdziatajgcy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogédlne zasady wykonania robot

Ogoéine zasady wykonania robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 5

5.2. Podfoze i koryto

Grunty podioza powinny by¢é niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz
zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno byé wyprofilowane zgodnie z SST
B- 03.00.

5.3. Zasady wykonania robé6t
5.3.1. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o wymaganym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarce stacjonarnej gwarantujgcej uzyskanie jednorodnosci materiatu.

5.3.2. Rozkiadanie mieszanki kruszywa.

Warstwa mieszanki kruszywa musi by¢ wyprofilowana tak , aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowej, z zapewnieniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Kruszywo w miejscach , w ktérych widoczna jest jego segregacja, musi by¢ przed
zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.3.3. Zageszczenie.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapic do jej
zaggszczenia. Jakiekolwiek nierownosci lub zagltebienia powstate w czasie zageszczenia
muszg by¢ wyréwnane przez spulchnienie kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do
uzyskania réwnej powierzchni.

Wilgotnos¢ przy zaggszczaniu musi odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreélonej
wg normalnej proby Proctora zgodnie z normg PN - 88/B - 04481 ( metoda Il ), z tolerancja
+1%, -2%. Jezeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powinien byé osuszony przez
mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ kruszywa jest zbyt matg., materiat w warstwie
powinien by¢ zwilzony wodg i réwnomiernie wymieszany.

Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia
nie mniejszego niz Is=0,97 w skali Proctora
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5.3.4. Odcinek prébny.

Jezeli zazada tego inspektor nadzoru , Wykonawca przed rozpoczeciem robot
powinien wykona¢ odcinek probny w celu stwierdzenia:
- prawidtowego doboru sprzetu do mieszania , rozktadania i zageszczania,
- okreslenia koniecznej grubosci rozktadania materiatu dla uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,
- okreslenia potrzebnej liczby przej$¢ walcéw do uzyskani wymaganego zageszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogoine"
pkt 6.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badanie kruszyw na
reprezentatywnych probkach wg zakresu wyszczegolnionego w pkt. 2.3. i 2.4. Wyniki badan
nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania.

6.2. Badania w czasie roboét

Rodzaj i czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robét podano w tablicy 3.

Tabela 3 - Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie wykonywania warstwy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwos¢ badar
Minimalna liczba badarn na
dziennej dziafce roboczej

1 Uziarnienie kruszywa

2 | Wilgotnos¢ kruszywa 1
3 |Zawartosc¢ zanieczyszczen obcych i domieszek gliny

4 | Zageszczenia warstwy 2

6.2.1. Badanie wiasciwosci kruszywa.

Uziarnienie kruszywa oraz zawarto$¢ zanieczyszczen obcych i gliny nalezy sprawdzi¢
na probkach pobranych losowo z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Dopuszcza
sig za zgodg Inspektora Nadzoru Inwestorskiego pobieranie probek ze $rodkow
transportowych na terenie wytwérni mieszanki.

Badania wszystkich wifasciwosci kruszywa wg pkt. 2.3. i 24, musza byé
przeprowadzone przez Wykonawce w przypadku zmiany zrodia poboru materiatéw w czasie
realizacji robét oraz w innych przypadkach okreslonych przez Inspektora.
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6.2.2. Badanie wilgotnosci kruszywa.

Wilgotnos¢ materiatu kontroluje si¢ po jego roziozeniu, bezposrednio przed
przystapieniem do zageszczania. Dopuszcza sie za zgodg inspektora nadzoru pobieranie
prébek ze srodkow transportowych na terenie wytworni mieszanki.

6.2.3. Badanie zageszczenia kruszywa.

Zageszczenie warstwy kruszywa nalezy sprawdzic na podstawie  modutéw
odksztatcenia (pierwotnego E; i wtérnego E;) okreslonych piytg o $rednicy 30 cm wg
BN - 64/8931 - 02 w zakresie obcigzen 0,25 - 0,35 MPa, przy obcigzeniu koAcowym
doprowadzonym do 0,45 MPa. Zageszczenie nalezy uznac¢ za prawidlowe, jezeli zostanie
spetniony warunek:

£S2,2

1

6.2.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy.

CzestotliwoS¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w ponizszej tabeli.

Tabela 4 - Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie
Lp. | Wyszczegdlnienie badan i | Minimalna czestotliwos¢ badan | pomiarow
pomiarow
1 | Grubosc warstwy Podczas budowy:
w trzech punktach na kazdej dziatce roboczej.
Przed odbiorem: w trzech punktach.
2 |Nosnos¢ i zageszczenie | Przed odbiorem:
wg obciazen ptytowych w trzech punktach

3 | Szerokos¢ podbudowy co100m

1

Réwnos¢ podiuzna co 20 m fatg 4 m.

5 |Rzedne co25m

6.2.5. Grubosc¢ warstwy.

Grubosc warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co
najmniej w trzech losowo wybranych punktach na kazdej roboczej.

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonac pomiary grubosci warstwy co najmniej
w trzech punktach. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie moga
przekraczac +/- 10 %.

_— e - —
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6.2.6. Nosnosc i zageszczenie warstwy wg obcigzen pfytowych.

Nalezy wykonaé pomiary nosnosci warstwy z kruszywa , wg metody obciazen
ptytowych, zgodnie z BN - 64/8931 - 02.
Warstwy muszg spetniac¢ odpowiednie wymagania podane w ponizszej tabeli.

Tabela 5 - Wymagania nosnosci warstwy z kruszywa w zaleznosci od kategorii ruchu

Kategoria ruchu minimalny modut odksztaicenia mierzony przy uzyciu
plyty o srednicy 30 cm
m [MPa}
Pierwotny Witorny
KR3-6 60 120

Zageszczanie warstwy z kruszywa nalezy uznac¢ za prawidiowe przy spetnieniu
warunku jak w pkt. 6.2.3.

6.2.7. Pomiary cech geometryczny réwnosc¢ warstwy.

Réwnos¢ podiuzng warstwy nalezy mierzy¢é 4 metrowg tata zgodnie z normg
BN - 68/8931 - 04, z czestotliwoscig podana w tabeli 4.
Nierownosci nie mogg przekraczac 12 mm.

6.2.8. Rzedne warstwy.

Rzedne warstwy nalezy sprawdzi¢ co 25 m. Roéznice po miedzy rzednymi
wykonanymi i rzednymi projektowymi nie moga przekracza¢ + 1 cm , -2 cm.

6.2.9. Szerokosc warstwy.

Szerokos$¢ warstwy nalezy sprawdzi¢ co 100 m.
Szeroko$¢ warstwy nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej
niz +10,-5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

= Jednostkg obmiarowa jest 1 m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
warstwy podbudowy

R R R EEE————
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6ét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 8.

Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST |
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogoline ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 9.

9.2, Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci
PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-11112 Kruszywa mineraine. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
Piasek.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zageszczenia gruntu.

%
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego oraz wykonaniem palisady betonowej w ramach realizacji zadania pod nazwa
+PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGP.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego oraz wykonaniem palisady
betonowe;j:

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi sg:

obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

——__.“—_——_
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2.2.1. Betonowe obrzeza chodnikowe

Nalezy uzy¢ obrzezy wysokich - Ow gatunek 1 -G1,
Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (Ow) o wymiarach

8 x 30 x 100 cm gat. 1:
obrzeze Ow - 1/8/20/100 BN-80/6775-03/04.

2.2.2. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza | i b h r
Ow 100 8 30 3

Do zastosowania zgodnie z dokumentacjg projektowg

2.2.3. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchyika,
m
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.2.4. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknig€ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéow powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny
przekraczac¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen wielko$¢ wad i
uszkodzen
Gatunek 1
Wklestos$¢ lub wypukto$é powierzchni i krawedzi |2
w mm
Szczerby ograniczajgcych powierzchnie |niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne (scieralne)
krawedzi i narozy |ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2
diugosc, mm, max 20
gtebokos¢, mm, max 6

e —————————————————————————————
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2.2.5. Skiadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na skiadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkiadek i
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubosc 2,5 cm, szeroko$é 5 cm, diugosé
minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.2.6. Beton i jego skiadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedtug PN-B-06250, B 30.
mrozoodporno$¢ F125, nasigkliwos¢ do 5%

2.2.7. Materialy na fawe i do zaprawy

Do wykonania fawy betonowej nalezy stosowac beton klasy B 15, wg PN-B-06250,
ktorego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.3,

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiadaé
wymaganiom BN-74/6771-04 |lub Aprobaty Technicznej.
2.2.8. Palisada betonowa

Palisada betonowa o wym. 12 x 12 x 40 cm, typu NOSTALIT lub o réwnowaznych
wiasciwosciach Zastosowane palisady pod wzgledem jakosci powinny odpowiadaé aktualnie
obowigzujgcym normom i aprobatg technicznym
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w

czasie transportu.

“
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodine zasady wykonania robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 5

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podioze lub podsypka (fawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Podsypke (tawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem woda.

5.4. Wykonanie faw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
5.5. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i
ze Swiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentaciji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeini¢ je piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscié i
zmy¢ wodg. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na peing gtebokos¢.

5.6. Wykonanie betonowej fawy pod obrzeza i palisady

Przed przystapieniem do wytworzenia betonu na tawe betonowg z oporem,
Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢
opracowana dla konkretnych materiatow, zaakceptowana wczesniej przez Inspektora.
Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu o PN-B-06250 ,Beton zwykty".
Sporzadzona receptura musi uzyskaé akceptacje Inspektora. tawa betonowa wykonana
bedzie z betonu klasy B15, we wczesniej przygotowanym korycie gruntowym. Wykonanie
tawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego
zageszczeniu.

5.7. Wbudowanie palisad betonowych

Roboty zwigzane z wbudowaniem winny by¢ wykonane w okresie od 1 kwietnia do 15
pazdziernika przy temperaturze otoczenia nie nizej niz 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie
elementéw obramowan nalezy dokona¢ zgodnie z ,Dokumentacjg Projektowa”. Przy
wbudowywaniu nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wytyczonej trasy przebiegu kraweznika,
opornika i palisady oraz usytuowania wysokosciowego. Dopuszczalne odstepstwa od
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Dokumentacji Projektowej, to £ 0,5 cm w niwelecie obramowan i + 0,5 cm w usytuowaniu
poziomym

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawié wyniki tych
badan Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i
krawgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci
uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaftu | wymiaréw elementow nalezy przeprowadzic z dokfadnosciag do
1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tamy, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez
przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 ¢cm na kazde 100 m diugosci
obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosié +1 cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,
- Wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywaé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peing giebokosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza
chodnikowego.

“
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogodlne"

pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoéine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogolne"” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
rozécielenie i ubicie podsypki,
ustawienie obrzeza,
wypetnienie spoin,
obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
wykonanie tawy betonowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3 PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geomelrycznych

5 PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir | mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,

03/01 ulic, parkingoéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i
badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlfane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
03/04 ulic, parkingoéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw betonowych
15x30x100cm zwigzanych z realizacjg zadania pod nazwg ,PRZEBUDOWA CENTRUM
WSI ROGT”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3.  Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego:

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST B-00.00 ,Wymagania ogodine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdblne wymagania dotyczgce materiafow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
OST B-00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 2.

2.2. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01

2.2.1. Ksztafti wymiary

Ksztatt krawgznikéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w
tablicy 1. Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.

“
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych

R Rodzaj Wymiary kraweznikéw, cm
kraweznik | kraweznik | b h : d ;
a a
min. 3 min. 12
U a 100 | 15 30 max. 7 | max. 15 1,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2

I +8 + 12
b, h 3 +3

2.2.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z
BN-80/6775-03/01, nie powinny przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

e e e e e
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Dopuszczalna
wielkosé wad i

Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Gatunek | Gatunek
1 2
Wkigstos¢ lub wypukto$c powierzchni kraweznikow w 2 3
mm
Szczerby i

ograniczajgcych powierzchnie

ia Y e
uszkodzen gorne (scieralne), mm

krawedzi i narozy

niedopuszczalne

ograniczajgcych

pozostate

powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugosc, mm, max 20 40
- gtebokos¢, mm, max 6 10

2.2.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkéw i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, diugo$é min. 5 cm wigksza niz
szerokosSc kraweznika.

2.2.4. Beton do produkcji kraweznikow

Do produkcji krawgznikéw nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i
B 30. W przypadku wykonywania kraweznikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa
kraweznikow powinna by¢ wykonana z betonu
klasy B 30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowaé sie:
- nasigkliwoscig ponizej 4%,
- Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1:3 mm, dla gatunku 2:4 mm,
- mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscig, zgodnie z normg PN-B-06250.

2.2.5. Materialy na podsypke i do zaprawy

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiadac wymaganiom
PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

_ e
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2.2.6. Materiafy na fawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250, ktérego sktadniki powinny
odpowiadaé wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - Zwir odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11111,
c) tawy ttuczniowej - thuczen odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami
w czasie transportu, a goérna warstwa nie powinna wystawa¢ poza Sciany s$rodka
transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogodlne"
pkt &

5.2. Wykonanie koryta pod fawe
Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukgji szalunku.
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Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co
najmniej 0,97 wedfug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw

Wykonanie taw powinno byc zgodne z BN-64/8845-02

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w
szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie
taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowaé co
50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masa zalewowg

5.4. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegtos¢ gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosié
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjgtkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie" $cieku)
moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm.

Zewngtrzna sciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu
krawgznika obsypana piaskiem, zwirem, tuczniem Ilub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie kraweznikéw powinno byé zgodne z
BN-64/8845-02.

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na fawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw na fawie betonowej wykonuje sig na podsypce z piasku lub
na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3. Wypeinianie spoin

Spoiny krawegznikéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypetni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku
1:2. Zalewanie spoin krawgznikow zaprawg cementowo-piaskows stosuje sie wylacznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmyé woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczna
masg zalewows nad szczeling dylatacyjna tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogoine"
pkt 6.

“
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6.2. Badania Kraweznikow

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonac¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkodzert wystepujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci
uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig
do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez
przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.1. Badania pozostafych materiatow

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw
betonowych powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod fawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podfoza powinno byé
zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
e Zgodnosc profilu podiuznego goérnej powierzchni faw z dokumentacjg projektows.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niwelets.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m fawy.
e Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoéch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane],
- dla szerokosci + 10% szerokos$ci projektowane;.
¢ ROwnos¢ gornej powierzchni faw.
Rownos$é gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przeswit pomiedzy gérng powierzchnia fawy i przytozong fatg nie moze przekraczac 1 cm.
e Zageszczenie taw.
Zageszczenie taw bada sie w dwoch przekrojach na kazde 100 m. tawy z piasku nie
mogg wykazywac sladu urzadzenia zageszczajgcego.
Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
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Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2
cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine"

pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-~ wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogédline ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogélne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow j zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

8. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,

03/01 ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i
badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
03/04 ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

“
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej
w ramach realizacji zadania pod nazwg , PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robét nawierzchni poliuretanowe;j

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatiow

2.2.1. Nawierzchnie dla boiska wielofunkcyjnego.

Nawierzchni¢ wykonczeniowa sportowa jest przepuszczalna dla wody, o zwartej
strukturze.

Nawierzchnia skfada sie z dwéch warstw: nosnej i uzytkowej.
o warstwa nosna to mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza poliuretanowego
grubosci10-11 mm. Uktadana mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki.
e warstwa wierzchnia — uzytkowa to mieszanina poliuretanu z granulatem EPDM.
Nanoszenie warstwy wierzchniej wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny.
Grubos¢ warstwy wierzchniej wynosi 2-3 mm.

—_—ee—eee———————— e ————————
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e kolor nawierzchni: czerwony (ceglasty),

Po catkowitym zwigzaniu komponentow na nawierzchni nalezy wykonaé malowanie
linii segregacyjnych boisk w kolorze biatym i zottym. Malowanie linii farbami poliuretanowymi
metodg natrysku.

Podbudowe nalezy oddzieli¢ od pozostatych elementow terenu za pomocg obrzezy
betonowych 8x30x100cm uktadanych na tawie z betonu B15 z oporem, na odcinku
oddzielajgcym boisko wielofunkcyjne od placu utwardzonego kostkg betonowsg wykonaé
betonowy cokot ogrodzenia gr. 30 cm. Na powierzchni boiska nalezy wyprofilowac spadki o
wartosci od 0,4-1,0%.

Nawierzchnia musi posiada¢ badania na zgednos¢ z norma PN-EN 14877:2008, lub
aprobata techniczna |ITB, Iub rekomendacja techniczna ITB Iub wynik badan
specjalistycznego laboratorium badajgcego nawierzchnie sportowe np. Labosport.

e Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

e Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.

e Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowana inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta
na ta nawierzchnie.

2.2.2. Nawierzchnie dla placu zabaw.

Warstwa dolna nawierzchni to mieszanina granulatu gumowego SBR z recyklingu
z klejem poliuretanowym uktadana bezspoinowo na placu budowy. Grubosé warstwy waha
sie od 30 do 110 mm ( uzalezniona od maksymalnej wysokos¢ swobodnego upadku
urzadzenia).

Warstwa uzytkowa nawierzchni - Gorna warstwa nawierzchni (warstwa uzytkowa) to
mieszanina granulatu (kolorowego) EPDM z klejem poliuretanowym. Grubos¢ warstwy to ok.
10mm. Warstwa uktadana jest bezspoinowo na placu budowy.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dofyczgce transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogoline"
pkt 5

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 6.

UWAGA NALEZY STOSOWAC SIE DO ZALECEN PRODUCENTA

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogédlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

= Jednostkg obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e atest higieniczny PZH

e karta techniczna oferowanej trawy syntetycznej

e autoryzacja producenta systemu wystawiona na wykonawce na zadanie objete
przetargiem upowazniajgca wykonawce do instalacji oferowanej trawy syntetycznej

“
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki
betonowej w ramach realizacji zadania pod nazwa ,,PRZEBUDOWA CENTRUM WSI
ROGT".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robét :
Nawierzchnie z kostki betonowej o réznej grubosci
6 cm dla dojscia do placu (przekroje i lokalizacja w dokumentacji technicznej)
& cm dla nawierzchni utwardzonej (przekroje i lokalizacja w dokumentacji
technicznej)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

» Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu
niezbrojonego  niebarwionego lub  barwionego, jedno lub  dwuwarstwowo,
charakteryzujacy sie ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawianie elementow.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

“
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2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Nawierzchnie z kostki betonowej
2.2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowe] kostki brukowej w budownictwie
jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.1.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,

2.2.1.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Kostka brukowa grubosci 80 i 60mm. Tolerancje wymiarowe wynosza:
— na diugosci+ 3 mm,
— na szerokosci + 3 mm,
- na grubosci + 5 mm.

2.2.1.4. Wytrzymatosc¢ na Sciskanie

Whytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna byé
mniejsza niz 60 MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢é mniejsza
niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.1.5. Nasigkliwosé¢

Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-B-06250 i wynosic nie wiecej niz 5%.

2.2.1.6. Odpornosé na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250.

Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajgca, jezeli
— probka nie wykazuje peknieg,
— strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatoéci na $Sciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie

zamrazanych nie jest wieksze niz 20%.

_ - - = =
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2.2.1.7. Scieralnogé

Scieralnoé¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
powinna wynosi¢ nie wiecej niz 4 mm.

2.2.1.8. Materialy na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jezeli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej, to nalezy stosowaé nastepujgce
materiaty:
= Na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnig;
— mieszanine cementu i piasku w stosunku 1:4
= Do wypetnienia spoin w nawierzchni
- piasek naturalny wg PN-B-11113;1996

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
3.2.1. Nawierzchnie z kostki betonowej

Do przycinania kostek mozna stosowa¢ przycinarki gilotynowe lub tarcze tnace,
zageszczarki spalinowe z naktadka gumowsg

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 4.

4.2. Transport dla Nawierzchnie z kostki betonowej

Betonowe kostki brukowe, moga by¢ przewozone na paletach — dowolnymi $rodkami
transportowymi po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.
Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem i
uszkodzeniem.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi. Na
jednej palecie zaleca sig¢ uktada¢ do 10 warstw kostki brukowej., tak aby masa palety z
kostkami wynosita 1200-1700 kg. Pozadane jest, aby palety do odbiorcy byty $rodkami
transportowymi wyposazonymi w dzwig do za i wytadunku.

== e = -—- e —_
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4.3. Transport dla pozostalych materiatow

Transport pozostatych materiatbw moze odbywa¢ sie dowolnymi $rodkami
transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogédlne zasady wykonania robot

Ogoine zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogoine"
pkt 5

5.2. Podfoze i koryto

Grunty podioza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne | nos$ne oraz
zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
ST B- 02.00.

5.3. Zasady wykonania robé6t
5.3.1. Nawierzchnie z kostki betonowej

Z uwagi na roznorodnosé ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest
utozenie dowolnego wzoru — wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowej

Kostke ukiada sie na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposéb, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity 2-3 mm Kostke nalezy uktadac okoto 1,5 cm wyzej od
projektowane] niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnic piaskiem a nastepnie zamie$é
powierzchnie ufozonych kostek przy uzyciu recznych lub mechanicznych szczotek i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania utozonej kostki, stosuje sie wibratory ptytowe
z ostona z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeini¢ szczeliny
materialtem do wypetnienia i zmies¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ oddana zaraz do uzytku.

Podsypka cementowo piaskowa

Na podsypke pod kostke betonowag nalezy stosowal piasek odpowiadajgcy
wymaganiom PN-B-06712 oraz cement portlandzki 32,5 R. Podsypke nalezy wykonaé¢ w
stosunku 1:3. Grubos¢ podsypki do 3cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda,
zageszczona i wyprofilowana.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robdét
6.2.2. Nawierzchnie z kostki betonowej
6.2.2.1. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

= pomierzenie szerokosci spoin,

= sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

= sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,

= sprawdzenie, czy przyjgty desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,

6.2.2.2. Sprawdzenie cech geometrycznych

* sprawdzenie réwnosci nawierzchni — nalezy przeprowadzic fatg 4-ro metrowa.
Dopuszczalny przeswit pod fatg nie moze przekraczac 1,0 cm

= sprawdzenie profilu podituznego — odchylenia od projektowanej niwelety nie moga
przekraczac¢ £ 3 cm,

= sprawdzenie przekroju poprzecznego — dokona¢ nalezy szablonem z poziomnicg nie
rzadziej nizco 2,0 m

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdline zasady obmiaru rob6t podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

= Jednostkg obmiarowsg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z
kruszywa lub z kostki brukowe;j
= QObrzeza — m (metr biezacy)

8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

“
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2, Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-06712 Beton zwykly.

PN-EN 1338;2005 Betonowe kostki brukowe — wymagania i metody badari.

BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

PN-B-067714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
Piasek.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

s ———
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z dostawa i montazem urzadzen w ramach
realizacji zadania pod nazwa ,PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robof objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robot wymienionych w p. 1.1

1.3.1. Zakres robo6t zwigzanych z montazem urzadzen.

= Zabetonowanie betonem czesci podziemnych urzadzen lub montaz prefabrykatow
fundamentowych (fundamenty nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg montazu danego
urzadzenia)

= Zasypanie fundamentow z zageszczeniem,

=  Montaz urzadzen

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

“
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2.2. Charakterystyka urzadzen

ZESTAW ZABAWOWY

Przykiadowe urzgdzenie:

DANE TECHNICZNE:
e  Wymiary: 7,30 x2,20m
o Strefa bezpieczenstwa: 10,80 % 5,20
¢ Wysokos¢ urzadzenia: 4,30 m
e \Wysokos$¢ swobodnego upadku: 1,80m,

ELEMENTY ZESTAWU:
e wieza wysoka z daszkiem czterospadowym - 1szt.
e wieza bez daszku - 2 szt.
e zjezdzalnia wysoka - 1 szt.
e pomost rurowy/tunel - 1 szt.
e podejscie fukowe kratownica - 1 szt.
e podejscie wspinaczkowe swider - 1 szt.
e podejscie schodki zabiegowe - 1 szt.
e balkonik - 1 szt.
e sklepik - 1 szt.
o gra kotko krzyzyk - 1 szt

MATERIALY:

e drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z
zaoblonymi krawedziami. Drewno impregnowane specjalistycznymi srodkami
ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor drewna: jasny braz,

e montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20,

==—— — —— - — ———— "———— . = . - =
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e zjezdzalnia - §lizg ze stali nierdzewnej,

e daszki oraz barierki wykonane ze sklejki laminowanej pokrytej filmem melaminowym,
» podesty z wodoodpornej sklejki antyposlizgowe;j,

e elementy metalowe malowane proszkowo,

o stupki zabezpieczone od goéry kapturkami z tworzywa,

e $ruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami,

e wkrety nierdzewne

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodno$ci z normg PN-EN 1176:2008 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centrainego O$rodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytaciji.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzgdzenia posiadaja atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

ZESTAW ZABAWOWY
Przykiadowe urzgdzenie:

WYKAZ ELEMENTOW ZESTAWU:
scianka wspinaczkowa — 1 szt.

lina do wspinaczki — | szt.
drabinka linowa - 1 szt.

drazek do przewrot6éw- 1 szt.
drabinka drewniana — 1 szt,
drabinka metalowa — 1 szt.

N T U O

DANE TECHNICZNE:
e Wymiary: 2,70\ 2,35m
e Strefa bezpieczenstwa: 6,70 x 6,35 m
o Wysokosc¢ urzgdzenia: 2,00 m
e \Wysokos¢ swobodnego upadku: 2,00m
» Wymagana nawierzchnia: piasek lub nawierzchnia elastyczna z HIC>2,00 rn

MATERIALY:

e drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z
zaoblonymi  krawedziami. Drewno impregnowane specjalistycznymi  $rodkami
ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor drewna: jasny braz

e montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20

e elementy metalowe malowane proszkowo

“
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» sfupki zabezpieczone od gory kapturkami z tworzywa

o Sruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami

e wkrety i tancuchy nierdzewne

e liny polipropylenowe z rdzeniem stalowym

o Scianka wspinaczkowa ze sklejki wodoodpornej laminowanej filmem melaminowym

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centralnego Os$rodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacji.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

HUSTAWKA

Przykiadowe urzadzenie:

DANE TECHNICZNE:
e  Wymiary: 2,10 x 3,80m
o Strefa bezpieczenstwa: 7,60 x 4,80 m
o Wysokos¢ urzadzenia: 2,30m
e Wysokos$¢ swobodnego upadku: 1,35 m
o Wymagana nawierzchnia: piasek lub nawierzchnia elastyczna z HIC >1,35 m

MATERIALY:

e drewno konstrukcyjne sosnowe, klejone warstwowo o przekroju kwadratowym z
zaoblonymi krawedziami. Drewno impregnowane specjalistycznymi  $rodkami
ochronnymi oraz dodatkowo dwukrotnie malowane. Kolor drewna: jasny braz

e« montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20

e belka gorna metalowa, ocynkowana i malowana

e tancuchy i zawiesia wykonane ze stali nierdzewne;j

e siedziska atestowane gumowe z aluminiowym wkiadem: siedziska proste

_
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e stupki zabezpieczone od gory kapturkami z tworzywa
e Sruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.

Wszystkie komponenty stosowane do produkciji urzagdzenia posiadaja atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

HUSTAWKA WAGOWA

Przykiadowe urzadzenie:

DANE TECHNICZNE:
e Wymiary; 3,00 0,40 ni Strefa bezpieczenstwa: 6,00 s 3,40 iu
Wysokos$¢ urzgdzenia: 0,50 m
Wysokos¢ swobodnego upadku: 0,50 m
* Wymagana nawierzchnia: dani, piasek lab nawierzchnia elastyczna t HIC >0,50 rm

MATERIALY:

¢ konstrukcja nosna urzadzenia - stalowa - stelaz metalowy ocynkowany i malowany

e belka drewniana wykonana z drewna klejonego, impregnowanego specjalistycznymi
Srodkami oraz malowana na kolor brgzowy

“
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e montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem klasy B-20

s siedziska i glowy konikow wykonane ze sklejki wodoodpornej malowanej farbami
akrylowymi

e uchwyty plastikowe, atestowane

e Sruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centralnego O$rodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacii.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzadzenia posiadajg atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

SPREZYNOWIEC
Przyktadowe urzgdzenie:

DANE TECHNICZNE:
e  Wymiary: 1,00 x 0,30 m
e Strefa bezpieczenstwa: 4,00 x 3,30 m
e Wysokos¢ urzgdzenia: 0.90m
e Wysokos$¢ swobodnego upadku: 0,50 ni
e Wymagana nawierzchnia: darn, piasek lub nawierzchnia elastyczna

MATERIALY:
e urzadzenie wykonane ze sklejki wodoodpornej malowanej farbami akrylowymi
e sprezyna metalowa malowana proszkowo, atestowana, $rednica 200 mm

e ————— .

Strona 94



B-10.00 Elementy wyposazenia
ﬁ

o elementy metalowe malowane proszkowo

e uchwyty wykonane z trwatego tworzywa sztucznego z nasadka zapobiegajacg
zeslizgnieciu

* montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem klasy B-20

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centrainego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacji.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzgdzenia posiadajg atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

SPREZYNOWIEC
Przykiadowe urzadzenie:

Ve,

T

DANE TECHNICZNE:
e  Wymiary: 1,00 % 0,30 m
e Strefa bezpieczenstwa: 4,00\ 3.30 m
o \Wysokos$¢ urzadzenia: 0.80 m
o Wysokos¢ swobodnego upadku: 0,50 m
* Wymagana nawierzchnia: dani, piasek lub nawierzchnia elastyczna

MATERIALY:
e urzadzenie wykonane ze sklejki wodoodpornej malowanej farbami akrylowymi
e sprezyna metalowa malowana proszkowo, atestowana, $rednica 200 mm
s elementy metalowe malowane proszkowo
e uchwyty wykonane z trwatego tworzywa sztucznego z nasadka zapobiegajaca
zeslizgnieciu

“
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e montaz poprzez betonowanie w gruncie betonem kiasy B-20

BEZPIECZENSTWO:

Zestaw posiada certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1176:2009 wydany przez Biuro
Badan i Certyfikacji Centralnego Osrodka Badawczo-Rozwojowego Aparatury Badawczej i
Dydaktycznej COBRABID-BBC posiadajgce akredytacje Polskiego Centrum Akredytacji.

Wszystkie komponenty stosowane do produkcji urzgdzenia posiadajg atesty TUV lub
atesty Higieniczne oraz inne - zgodnie z wymogami

TABLICA INFORMACYJNA

DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
WYMIARY 0,70 X 0,40 X 2,00m

MATERIALY:
e drewno konstrukcyjne sosnowe, rdzeniowe, impregnowane ciSnieniowo, dodatkowo
malowane,

¢ montaz na metalowych kotwach, betonowanych w gruncie betonem klasy B-20,
e daszek z deski dachowkowej, impregnowanej ciSnieniowo oraz malowane;j,

s tablica zawiera regulamin korzystania z placu zabaw,

¢ $ruby ocynkowane i zabezpieczone plastikowymi zaslepkami,

e regulamin w formacie A3

KOSZ

DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
Srednica 45 cm
Wysokos¢: 100 cm
Szeroko$é: 60 cm

MATERIALY':
e urzgdzenie wykonane z drewna sosnowego, impregnowanego, dodatkowo malowane
¢ elementy metalowe malowane proszkowo lub cynkowane
e montaz na metalowych kotwach

LtAWKA Z OPARCIEM

DANE MATERIALOWO - KONSTRUKCYJNE
WYMIARY 1,70 X 0,60 X 0,80m

WYPOSAZENIE SPORTOWE — BOISKO DO SIATKOWKI | KOSZYKOWKI.

wyposazenie do pitki koszykowej
- obrecz do koszykowki standard i siatka do obrgczy — 2 sztuki
- tablica do koszykowki epoksydowa o wym. 105 x 180cm — 2 sztuki
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- mechanizm regulacji wysokosci — 2 sztuki
- konstrukcja do koszykoéwki montowana w tulejach — 2 sztuki
wyposazenie do pitki siatkowej
- stupki do siatkéwki, aluminiowe,
wielofunkcyjne (badminton, tenis, siatkéwka) — 2 sztuki
- siatka do siatkowki
Fundamenty pod urzgdzenia sportowe wykona¢ zgodnie z zatgczonymi rysunkami

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 Wymagania ogolne"
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét budowlanych zastosuje sprzet
gwarantujgcy wiasciwg jakosc robot.

Sprzet montazowy i $rodki transportu musza by¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonania robét.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdine wymagania dotyczgce transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 5
5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie w terenie posadowienia urzadzen rekreacyjnych za pomoca trwatych
oznaczen. Wytyczenie winno by¢ wykonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne
wykonawcy robot.

5.3. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen wykonac¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez producentéw.

“
Strona 97




B-10.00 Elementy wyposazenia
—_—————————————————————————_____———=_—————_ === == ——— ———=——
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 6.

6.2. Badanie materiafow

Uzyte urzadzenia | materialy do budowy powinny by¢ zgodne z projektem.
Sprawdzenie uzytych urzadzen i materiatow przez poréwnanie ich cech z wymaganiami w
projekcie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkit7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zostata okreslona w przedmiarze robét przywigzanej do danej
pozycji zakresu robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogodlne"
pkt 8. Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robét i ich koncowym odbiorze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
Wytyczne producentow, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegolnych produktow
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z umocnieniem rowdw i Sciekéw
elementami prefabrykowanymi w ramach realizacji zadania pod nazwg ,PRZEBUDOWA
CENTRUM WSI ROGT.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z:
B-11.01 Korytko $ciekowe betonowe —50x50x15 cm
B-11.02 Umocnienie skarp geokrats.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST B-00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczgce robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2, Rodzaje materiafow

Materiatami stosowanymi sg:
» korytka sciekowe betonowe —50x40x15 cm

e Geokrata powinna by¢ zbudowana z zespofu elastycznych taém polimerowych (z
polietylenu duzej gestosci HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i
geometrycznych okresélonych w aprobacie technicznej.

%
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Tasémy geokraty powinny by¢ potgczone seriami ultradzwiekowych zgrzein
punktowych, a ich ptaszczyzny powinny byC obustronnie teksturowane przez
wyttoczenie.

Geokrata jest dostarczana w odcinkach (sekcjach) skitadajgcych sie np. z
szescédziesieciu tasm. Przygotowana do transportu i magazynowania sekcja stanowi
zespot wzajemnie przylegajacych do siebie tasm..

Do faczenia sasiednich sekcji ze sobg nalezy stosowac opaski samozaciskowe
poliamidowe, certyfikowane.

Geokrate nalezy przechowywaé w opakowaniach fabrycznych, w pomieszczeniach
czystych, suchych, zaciemnionych i wentylowanych, chroniac je przed
zawilgoceniem, chemikaliami, ttuszczami, paliwami i mozliwoscig uszkodzenia.
Przechowywanie geokraty w warunkach bezposredniego dziatania $wiatta nie
powinno trwac diuzej niz dwa miesigce

Geokrata zbudowana z zespotu elastycznych tasém polimerowych [HPDE, PP]
potaczonych seriami ultradzwigkowych zgrzelin punktowych, ktéry po roztozeniu
uzyskuje przestrzenng strukture plastra miodu

Ip. —[Jedn.|__Wietody badania
1 —_ 3] 4 | 5
1 |Szerokosc tasmy mm |100 przymiar
., |Wytrzymatos¢ tasmy na PN-81/C-
G !i . . kN >2.7
_ﬁ rozcigganie 89034
5 'J Wytrzymatosc ztacza na KN 507
~ |scinanie '

Wytrzymatos¢ zgrzewu w
potgczeniu jednorzedowym na  |kN >3,6

4

odrywanie

Wytrzymatos¢ zgrzewu w
6

|potaczeniu dwurzedowym na  |kN >24
odrywanie

Wydtuzenie:
-przy zerwaniu tasmy PP %
- przy zerwaniu tasmy HDPE

2.3. Zaprawa cemenfowa

Przy wykonywaniu umocnieti rowow i sciekéw nalezy stosowac zaprawy cementowe
zgodne z wymaganiami PN-B-14504 i PN-B-14501

2.4. Materiat na fawe

Do wykonania taw pod korytka nalezy stosowac beton klasy B 15, wg PN-B-06250
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

Transport geosyntetykéw (geokrat, geowtoknin) moze sie odbywaé dowolnymi
srodkami transportu w opakowaniach fabrycznych. Nalezy chroni¢ materialy przed
zamoczeniem i kontaktami z paliwem, smarami i ttuszczami oraz przed ich fizycznym
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 5

5.2. tawa befonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykonuje sie¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.

5.3. Ukiadanie elementow prefabrykowanych B-11.01

Elementami prefabrykowanymi stosowanymi dla niniejsze SST sa;
¢ korytko sciekowe betonowe — ptytkie 50x50x15 cm,

Podioze, na ktérym uktadane bedg elementy prefabrykowane, powinno byc
zaggszczone do wskaznika Is 2 1,0. Na przygotowanym podfozu nalezy utozyé podsypke z
piasku i zagesci¢ do wskaznika Is = 1,0. Elementy prefabrykowane nalezy uktada¢ z
zachowaniem spadku podtuznego i rzgdnych cieku zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Spoiny pomiedzy ptytami nalezy wypetni¢ zaprawag cementowo-piaskowg o stosunku
1:2 i utrzymywac w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

Przy umocnieniu rowdw i sciekéw na warstwie podktadu z kruszywa mozna utozyé
warstwe zaprawy cementowo-piaskowej w stosunku 1:4 i grubosci od 3 cm do 5 cm.

Na zakonczeniu umocnien rowu z plyt $ciekowych korytkowych nalezy wykona¢ gurt
betonowy z betonu kl. B-15 zabezpieczajacy plyty sciekowe przed ich rozebraniem.

=™ — —ee——————,—
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5.4. Ulozenie geokraty z wypefnianiem humusem

Warstwa wzmacniajgca podioza skfada sie z geokraty i humusu, wypetniajacego jej
komorki

Geokrate uktada sie sekcjami (odcinkami) na zageszczonej warstwie separacyjno-
filtracyjnej przy pomocy przeno$nych ram montazowych, zapewniajacych dokiadne
rozciggniecie sekgcji i nadanie komarkom geokraty nominalnych wymiaréw. Skrajne komorki
sekcji nalezy potgczy¢ z sgsiednimi sekcjami za pomocg tasém (opasek) samozaciskowych, a
ponadto przymocowac do podioza kotwami ze stali zbrojeniowej odpadowej srednicy 8 mm,
w ksztatcie litery ,U" o diugosci rownej wysokosci geokraty zwigkszonej o 200 mm.

Liczba kotew i ich rozmieszczenie powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub Inspektora Nadzoru. Podczas instalowania kotew nie wolno uszkadzac
scian komorek.

Pola skrajnych komérek geokrat zewnetrznych nalezy wypetni¢ na szeroko$¢ 0,3 m
chudym betonem.

Po zamontowaniu geokrat nalezy wypehic jej komorki z nadmiarem nie mniejszym od
5 cm dla geokraty o wysoko$ci > 15 cm oraz nie mniejszym niz 3,5 cm przy wysokosci < 15
cm, a nastepnie zagesci¢ lekkim sprzetem wibracyjnym lub lekkimi ubijakami, zapobiegajgc
mechanicznemu uszkodzeniu geokraty. Przy wypetnianiu mozna stosowaé sprzet
mechaniczny jak spycharki, fadowarki itp. Wypetnianie nalezy wykonaé metodg od czota,
przy czym niedopuszczalny jest ruch maszyn po niewypetnionych sekcjach. Materiatu
zasypowego nie wolno zrzuca¢ na roziozong geokrate z wysokosci wigkszej od 1 m. W
miare zageszczania wypetnienie geokraty kruszywem nalezy uzupetnia¢ tak, aby geokrata
byta okryta warstwg grubosci nie mniejszej niz 3 cm. Wskaznik zageszczenia kruszywa w
warstwie powinien odpowiadac poziomowi wskaznika nosnosci warstwy podbudowy.

Szerokosc¢ warstwy moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm.
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne, pod tatg 4-metrowa, nie moga przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:
o wskaznika zageszczenia gruntu w korycie,
s szerokosci dna koryta - dopuszczalna odchytka 2 cm,
e odchylenia linii $cieku w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne 1 cm,
e rownosci gérnej powierzchni scieku - na 100 m dopuszczalny prze$wit mierzony tatg
2m-1cm,
o dokitadnosci wypetnienia szczelin miedzy prefabrykatami - petna gtebokosc.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodine zasady obmiaru robét podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST B-00.00 ,Wymagania
og6ine” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-12085:1996 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Darniowanie. Wymagania i
badania przy odbiorze.

e PN-78/R-65023 Materiaf siewny. Nasiona roslin rolniczych

e PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

e Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych, CBPBDIM "Transprojekt”, Warszawa,
1979

e Drogowe roboty ziemne - Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski.

e BN-80/6775-03/04 — Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych

e Aprobata techniczna IBDIM nr AT/2007-03-1216 (Wydanie |). Geokrata TABOSS /I

e Materiafy informacyjne producenta geokraty TABOSS

= .
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6.3. Kontrola jako$ci umocnien z geokraty

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

e ew. wykona¢ witasne badania wtasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone w pkcie 2,

e sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

= \Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do

akceptaciji.

Podstawowe wiasciwosci:

Ip ! - Wiasciwosci - |Metoda badarn .i Wartosé
Szerokosc¢ tasmy przymiarem 100mm
Pole powierzchni geokomarki przymiarem 277cm®

3 |Odlegtosé pomiedzy pofaczeniami tasm przymiarem 34cm

4 |Wytrzymalosé tasmy na rozcigganie (60% podanej wartosci |PN-81/C-89034 >25kN
- dla tasmy perforowanej)

5 |Wytrzymalto$c potaczenia na rozrywanie PN-81/C-89034 >2,1kN

6 |Temperatura montazu -26°0+46°C

7 |Kolor Czarny

8 |Gestosc polimeru Atesly,aprobaty 0,935-0,965g/cm3

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktére nalezy wykonac w czasie robét podaje
tablica 1. Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz

Lp. m  Wyszczegdlnienie badarii | Czestotliwo | Wartosci dopuszczalne
| pomiaréw $¢ badari -
1 |Lokalizacja i zgodnos¢ granic 1raz Waq pktu 5i
terenu robét z dokumentacja dokumentacji
projektowg projektowej

2 |Roboty przygotowawcze Biezgco Wg pktu 5

3 |Roboty odwodnieniowe Biezgco Wag pkiu 5

4 |Wykonanie koryta pod Biezgco Wag pktu 5
nawierzchnig

5 |Utozenie warstwy separacyjno- Biezgco Wg pktu 5
filtracyjnej

6 |Ulozenie geokraty wypelnionej Biezgco Wg pktu 5
kruszywem

e ——
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontem kanalizacji deszczowej w
ramach realizacji zadania pod nazwg ,PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGI.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem urzgdzen odwadniajgcych w czesci drogowej i obejmuje
wykonanie:

e roboty przygotowawcze,
e roboty ziemne,
e roboty montazowe,

1.4. Okreslenia podstawowe

Kanalizacia deszczowa - sie¢ Kkanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
odprowadzania sciekow opadowych.

Kanaty

Kanaf — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

Kanat deszczowy — kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.

Przykanalik — kanat przeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z siecig
kanalizacji deszczowej.

Kanat zbiorczy — kanat przeznaczony do zbierania $ciekéw z co najmniej dwéch
kanatéw bocznych.

Kolektor giowny — kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatéw oraz kanatéw
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

Urzgdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowe]j eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka pofgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co
najmniej dwoch kanatoéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

Wpust deszczowy — urzadzenie do odbioru $ciekow opadowych, sptywajgcych do
kanatu z utwardzonych powierzchni terenu.
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Elementy studzienek i komor

Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do
czynnosci eksploatacyjnych. Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegto$é pomiedzy rzedna
dolnej powierzchni piyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedna
spocznika.

Komin wiazowy - szyb potgczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi,
przeznaczony do zej$cia obstugi do komory roboczej.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajgca komore robocza.

Wtaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzadzen
kanalizacyjnych.

Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu
w nim $ciekow.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta,
a sciang komory roboczej.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 1.5

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatiow

Ogdine wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

Materiaty do budowy poszczegdlnych elementow nabywane sg przez Wykonawce u
Producenta. Kazdy materiat musi posiadac atest lub deklaracje zgodnosci stwierdzajaca
zgodnosc jego wykonania z odpowiednimi normami i przepisami.

2.2. Rury kanalowe
Rury kanalizacyjne PCV érednica d,=200, 400 zgodne z PN-EN 1452

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1. Studnie rewizyjne

Studnie rewizyjne zelbetowe @ 1000 mm, z betonu klasy B45, zgodne z
PN-EN 124:2000 - wiazy zeliwne klasy D400, z wypetnieniem betonowym, zgodne z
PN-EN 124. Studnie wykonane na zaktadzie prefabrykacji otwory wlotowe i wylotowe z
uszczelkg czterowargowg. W zaleznosci od wysokoéci studni nalezy stosowaé kregi

-  —— - _ - - e
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betonowe wysokosci 250, 500, 750, 1000 mm oraz pierscienie dystansowe 80, 120. Dno
studzienki (kinete) wykonuje sie jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wiasciwosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.2. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajgce wymaganiom PN-H-74086. Wediug
pkt 2.3.4.

2.3. Piyta pokrywowa

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to plyte pokrywowg
stanowi prefabrykat wg Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych.

2.4. Studzienki sciekowe

2.4.1. Wpusty uliczne zeliwne

Whpusty sciekowy jezdniowy.

2.4.2. Kruszywo na podsypke
Whpusty Sciekowe Podsypka z ttucznia gr 7 cm

Studnia rewizyjna  Podsypka wykonana z piasku gr 15 cm

2.5. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢é wymaganiom
BN-62/6738-07.
2.6. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé wymaganiom PN-B-14501

2.7. Plyty azurowe

Zabezpieczenia wlotow studzienek ptytami azurowymi typu krata

2.8. Skiadowanie materialow

2.8.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezgcej jedno-
lub wielowarstwowo, albo w pozycji stojgcej.

Powierzchnia skiadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem sie wod opadowych.
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W przypadku sktadowania poziomego pierwszg warstwe rur nalezy utozyé na
podkfadach drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktadaé wyroby w
pozycji stojace] i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowigzany uktadac rury wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i
gatunkow w sposdb zapewniajgcy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do
poszczegolnych stosow lub pojedynczych rur.

2.8.2. Kregi

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk
kregow przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skiadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysoko$é skiadowania nie
powinna przekracza¢ 1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegélnych
stosow wyrobow lub pojedynczych kregow.

2.8.3. Wiazy kanatowe i stopnie

Witazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substanciji dziatajacych
korodujgco. Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia skiadowania powinna
by¢ utwardzona i odwodniona.

2.8.4, Wpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéow mogg by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni, na
paletach w stosach o wysokosci maksimum 1,5 m.

2.8.5. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposéb
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami

kruszyw.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00.00 ,Wymagania ogéine"

pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
e zurawi budowlanych samochodowych,
¢ koparek przedsiebiernych,
e spycharek kotowych |lub ggsiennicowych,
e sprzetu do zageszczania gruntu,
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e wciggarek mechanicznych,
e beczkowozdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OSTO00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 4.

4.2. Transport rur kanafowych

Rury PVC, mogag by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu w sposoéb
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomej wzdiuz $rodka transportu.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujgcych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszaé $cian
$rodka transportu o wiecej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej
niz 2 m).

Pierwszg warstwe rur kielichowych nalezy uktada¢ na podkiadach drewnianych, zas
poszczegolne warstwy w miejscach stykania sig wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wy
$cidtkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kregéw powinien odbywaé sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca
dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy
lub innych odpowiednich materiatow.

4.4. Transport wiazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mogg by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy
uktadac na paletach po 10 szt. i taczy¢ tasmg stalowa.

4.5. Transport wpustow zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w
sposob zabezpieczony przed przesuwaniem sie podczas transportu.

4.6. Transport mieszanki betonowej
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Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe,
ktore nie spowodujg segregacji skfadnikéw, zmiany skiadu mieszanki, zanieczyszczenia
mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajgcej granice okreslong w wymaganiach
technologicznych.

4.7. Transport kruszywa

Kruszywa moga byc przewozone dowolnymi s$rodkami transportu, w sposob
zabezpieczajgcy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je
w terenie za pomocg kotkéw osiowych, kotkéw $wiadkoéw i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperow i ich rzedne przekaze Inspektor Nadzoru.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania
robot - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu,
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktérych
dodaje sig obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie
stykow. Deskowanie scian nalezy prowadzic w miare jego giebienia. Wydobyty grunt z
wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno byc rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio
przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub
w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

5.4. Przygotowanie podfoza

%
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W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podioze nalezy wykonaé z
warstwy ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tgcznie z wozonymi
sgczkami odwadniajgcymi. Dla przewodéw o Srednicy powyzej 0,50 m, na warstwie
odwadniajgcej nalezy wykonac fundament betonowy, zgodnie z dokumentacjg projektows.

5.5. Roboty montazowe

Rurociggi powinny by¢ ukiadane zgodnie z wymaganiami norm i technologig
uktadania przewodow. Dla zapewnienia wiasciwego ufoZzenia rurociggu, zgodnie z
zaprojektowang osig, nalezy przez punkty osiowo trwale oznakowane na tatach
celowniczych przeciagnaé sznurek lub drut, na ktorym zawieszony jest ciezarek pionu
miedzy dwoma tatami celowniczymi.

Nachylenie podioza wykopu nalezy sprawdzi¢ za pomocg niwelatora, w odniesieniu
do statych reperéw roboczych umieszczonych poza wykopem oraz tymczasowych reperow,
tj. drewnianych kotkow wbitych w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzic, czy nie maj g widocznych
uszkodzen powstalych w czasie transportu lub przechowywania. Ponadto rury nalezy
starannie oczysci¢ ze szczegdlnym zwréceniem uwagi na kielichy ni bose korice rur.

Uszkodzone rury powinny by¢é usuwane | przechowywane poza obszarem
dokonywania montazu. Rury nalezy opuszczac¢ do wykopu powoli i ostroznie, przy pomocy
krazkow, wielokrazkow, dzwigow lub recznie. Zabrania sig zrzucania rur do wykopu.

Odpowiednie odcinki rur powinny by¢ opuszczane do wykopu na przygotowane i
wyréwnane podfoze o odpowiednim nachyleniu.

Kazda rura powinna by¢ uktadana zgodnie z projektowang osig i nachyleniem jak
rowniez powinna $cisle przylega¢ do poditoza na swojej catej diugosci, co najmniej na %
obwodu, symetrycznie do osi. W celu dokonania potgczen rur nalezy przygotowad
odpowiednie zagtebienia. Wymiary takich zagtebier bedg dostosowane do $rednicy i rodzaju
potaczenia. Odchylenie osi uktadanego rurociaggu od ustalonego kierunku rurociggu nie moze
przekraczac¢ +/- 2 cm. Roznice migdzy rzedna uktadanego rurociagu a wartoscig podang w
dokumentacji projektowej nie moga przekraczac +/- 2 cm w kazdym punkcie rurociggu i nie
mogg powodowaé ani odwrotnego nachylenia odcinka rurociggu ani jego nachylenia
rownego zeru. Rury kielichowe PCV powinny byc¢ tgczone przy pomocy uszczelek
fabrycznych.

Kanat deszczowy wykonac¢ nalezy z rur kanalizacyjnych PCV kielichowych, tgczonych
na kielichy z uszczelkami gumowymi. Na kanatach nalezy wybudowac¢ studnie z kregéw
betonowych 0 1000 mm, z betonu klasy B45, taczonych na uszczelki gumowe.

Studnie nalezy przykry¢ zelbetowymi ptytami pokrywowymi z wiazem zeliwnym, k.
D400, z wypetnieniem betonowym, w $cianach osadzi¢ stopnie ztazowe.

5.5.1. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przy
kanalikow nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

e trasa przy kanalika powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie (z wyjatkiem

lukéw dla podtaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy
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podigczeniach do kanatu ogélnosptawnego),

e minimalny przekrdj przewodu przy kanalika powinien wynosi¢é 0,20 m (dla
pojedynczych wpustow i przy kanalikéw nie diuzszych niz 12 m mozna stosowaé
srednice 0,15 m),

e dlugosc przy kanalika od studzienki $ciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub
studzienki rewizyjnej potgczeniowej nie powinna przekraczac 24 m,

e wigczenie przy kanalika do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzw. slepej) lub wpustu bocznego,

e spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %c do max. 400 %c z tym, ze przy
spadkach wiekszych od 250 %c nalezy stosowac rury zeliwne,

e kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,

e wigczenie przykanalika do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 450, max.
900 (optymalnym 600),

e wigczenie przykanalika do kanatu poprzez studzienke pofgczeniowa nalezy
dokonywac tak, aby wysokosc spadku przykanalika nad poditogg studzienki wynosita
max. 50,0 cm. W przypadku koniecznos$ci wigczenia przykanalika na wysokosci
wigkszej nalezy stosowac przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza
sciankg studzienki,

» wigczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne
powinny by¢ usytuowane w odlegtosci min. 1,0 m od siebie.

5.5.2. Studzienki sciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drég i
placow, powinny by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:

» gtebokosc¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika
1,65 m (wyjatkowo -min. 1,50 m i max. 2,05 m),

o glebokosc¢ osadnika 0,95 m,

e Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata sciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch
kraty powinien by¢ usytuowany 2 cm ponizej scieku jezdni.

Liczba studzienek sciekowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede
wszystkim od wielkosci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podiuznego. Nalezy
przyjmowac, ze na jedng studzienke powinno przypada¢ od 800 do 1000 m nawierzchni
szczelnej.

Rozstaw wpustow przy pochyleniu podiuznym $cieku do 3 %, powinien wynosi¢ od
40 do 50 m; od 3 do 5 % powinien wynosi¢ od 50 do 70 m; od 5 do 10 %,- od 70 do 100 m.

Przy umieszczeniu kratek Sciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty
powinien znajdowac sig¢ 0,5 cm ponizej poziomu warstwy $cieralne;j.

Kazdy wpust powinien byC podtgczony do kanalu za posrednictwem studzienki
rewizyjnej potgczeniowej, studzienki krytej (tzw. slepej) lub wyjatkowo za pomoca wpustu
bocznego.

Wpustow deszczowych nie nalezy sprzega¢. Gdy zachodzi koniecznogé Zwiekszenia
powierzchni sptywu, dopuszcza sig w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow
podwojnych.
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W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi konieczno$¢ usytuowania wpustu nad
istniejgcymi urzadzeniami podziemnymi, mozna studzienke Sciekowag wyplycié do min.
0,60 m nie stosujgc osadnika. Osadnik natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym
urzgdzeniem i potgczony przykanalikiem ze studzienka, jak rowniez z kanatem zbiorczym.
Odlegtosc¢ osadnika od kraweznika jezdni nie powinna przekraczac 3,0 m.

5.5.3. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat
zasypkowy powinien by¢ rownomiernie uktadany i zaggszczany po obu stronach przewodu.
Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawca uzgodni z Inspektorem
Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do
betonu i zapraw i ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola , pomiary i badanie w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét
w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru. W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do
podanych statych punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
e badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,
e badanie | pomiary szerokosSci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy
podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu,
e badanie odchylenia osi kolektora,
e sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodoéw i
studzienek,
e badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
e sprawdzenie prawidiowosci utozenia przewodow,
e sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,
e badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
o sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek sciekowych (kratek) i pokryw
wiazowych,
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e sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtoéci krawgdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinno wynosic wiecej niz + 5 cm,

e odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

e odchylenie grubo$ci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

e odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

e odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegto$ci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna
przekraczac + 5 mm,

e odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie
powinno przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy Zmniejszonym
spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

o wskaznik zaggszczenia zasypki wykopéw okres$lony w trzech miejscach na
dtugosci 100 m powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

e rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny byé¢ wykonane z
doktadnoscia do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogéblne zasady obmiaru robot

Ogodine zasady obmiaru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne"
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.1.  Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

e roboty montazowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

o wykonane studzienki sciekowe i kanalizacyjne,

e wykonanie komory,

e wykonana izolacja,

e zasypany zageszczony wykop.

Odbiér robot zanikajgcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robot.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
e oznakowanie robot,
e dostawe materiatow,
e wykonanie robot przygotowawczych
o wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego
odwodnienie,
e przygotowanie podtoza i fundamentu,
¢ wykonanie sgczkow,
e wykonanie wylotu kolektora,
o utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek $ciekowych,
e wykonanie izolacji rur i studzienek,
e Zzasypanie i zageszczenie wykopu,
e przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania

PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego)

PN-H-74051 -02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (Wfazy typu ciezkiego)
PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki potgczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki $ciekowe do odwodnienia drog (paZdziernik 1983)
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej  specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastej w
ramach realizacji zadania pod nazwa ,PRZEBUDOWA CENTRUM WSI ROGT.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastej oraz zieleni towarzyszacej

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

Zastosowane materialy winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, a
materiaty do wykonania nawierzchni trawiastych — przez Inspektora Nadzoru o specjalnosci
ogrodniczej, nadzorujgcego roboty z ramienia Wykonawcy.

2.2. Trawa w rolce

grubos$¢ min.2 cm

ciezar rolki (1 m2) ok. 20 kg

wymiary 40 x 200 cm (0,8 m2)

transport na paletach 40 lub 50 m2
produkcja na podtozu naturalnym ziemnym

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Do realizacji zieleni przewidziano stosowanie ziemi urodzajnej — warstwa grubosci
10 cm - z miejscowego odzysku odpowiednio zabezpieczonej na okres trwania budowy
wzbogaconej ziemig kompostowa rozécielong warstwg 4 cm i przemieszang na gteboko$é
15cm. Nie nalezy stosowac torfu jako ziemi urodzajnej, gdyz nie posiada on wtasciwych cech
mechanicznych podioza pod tereny zieleni, ulega przesychaniu i rozwiewaniu. Jego
ewentualny udziat jako domieszka majgca wplyw na pojemno$¢ wodng nie moze
objetosciowo przekroczye 7 %

_———— .
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3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni trawiastej powinny by¢ wykonane przy
wykorzystaniu nastepujacego sprzetu:

e rowniarki,
e glebogryzarki,
e brony,

¢ lekkie walce mechaniczne lub reczne o wadze do 1 tony,

e fopaty, szpadle, grabie,

e przewozne zbiorniki wody zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
e kosiarki mechaniczne do pielegnacji trawnikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 4.

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi Ssrodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zawilgoceniem.

4.1. Transport materialéw do wykonania nasadzen

Transport materiatow do wykonania nasadzen i zazielen moze by¢ wykonywany
dowolnym érodkiem transportowym pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy
jako$¢ transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 5

5.2.  Warunki przystapienia do wykonywania nawierzchni trawiastej

Nawierzchnia bedzie wykonana na podfozu gruntowym przygotowanym i
zageszczonym,

Nawierzchnia powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacjg projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji. Paliki lub
szpilki do prawidlowego uksztattowania nawierzchni powinny by¢ wczeéniej przygotowane i
ustawione w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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5.3. Wykonanie nawierzchni trawiastej

5.3.1. Porzadkowanie terenu

Pierwsze czynnosci, ktére musimy wykonaé na terenie przeznaczonym na trawnik to
prace porzadkowe. Nalezy pozby¢ sig wszelkiego rodzaju zanieczyszczen po budowie typu:
gruz, cegly, wapno, kamienie. Pozostawienie takich odpadéw ma niekorzystny wptyw na
glebe i rosliny. Czgsto po wykonaniu odgruzowania ,,odstania” sie teren. Wtedy to mozemy
zaobserwowac w jakim stanie jest nasza gleba. Czy wymaga odchwaszczenia, wyréwnania,
czy tez nawiezienia zyzniejszej warstwy ziemi.

5.3.2. Etapy wykonania

Niwelacja podtoza w taki sposob aby teren byt gtadki, oraz pozbawiony
zanieczyszczen. Podioze gruntowe nalezy za stabilizowaé poprzez watowanie aby zapobiec
nierownomiernemu osiadania podioza Warstwa podioza (dobrej ziemi) powinna wynosié
minimum10 cm grubosci.

Na dobrze przygotowane podioze nalezy rozrzuci¢ siewnikiem wolno rozpuszczalny
nawoz mineralny, wymieszac z podtozem za pomoca grabi.

Trawa rolowana powinna by¢ roziozona jak najszybciej po przywiezieniu na miejsce.
Rolki powinny by¢ ztozone w cieniu, a w gorgce dni nalezy je zrasza¢ woda. Trawa ktora nie
zostanie roziozona w ciggu 24 godzin od przywiezienia na ogréd powinna byé rozwinieta i
podlana, a nastepnego dnia utozona.

5.3.3. Trawniki

Przed roztozeniem trawy z rolki przygotowang ziemig nalezy podiaé. Ukiadanie
pfatow trawy najlepiej rozpoczg¢ od obiektu wyznaczajacego linie prosta: grodzenia dziatki,
prostej Sciezki lub Sciany domu. Ptaty nie mogg na siebie zachodzi¢. Powinny lezeé jeden
obok drugiego rozmieszczone w tzw. mijanke, czyli tak, by koniec jednego wypadat w
potowie diugosci drugiego. Jesli nieregularnos¢ linii wyznaczanej np. przez ogrodzenie
sprawi, ze w ktorym$ miejscu ptat trawnika z rolki zachodzit bedzie na ogrodzenie, zbedny
fragment ptatu wystarczy odcig¢ i docisng¢ krawedz trawnika do ziemi. Gdy trawa rolowana
zostata roziozona, trzeba jg dobrze docisngé do podioza, watujgc specjalnym watem do
trawy lub ugniatajgc poprzez chodzenie po murawie w butach z przywiazanymi szerokimi
deskami. Na koniec konieczne jest obfite podlanie trawnika, by wspomdc go w ukorzenianiu
sie. Ukorzenianie zajmie trawie ok. tygodnia. W tym okresie darh nalezy podlewaé
codziennie. Po tygodniu czestotliwos¢ nawadniania trawnika zmniejszyé mozna do
podlewania raz na trzy dni. Sygnatem, ze trawnik z rolki sie ukorzenit, bedg nowe,
jasnozielone zdzbfa trawy pojawiajgce sie na catej powierzchni murawy. Nastgpi to po ok.
dwoch tygodniach od zatozenia trawnika. Wéwczas mozna juz chodzié po trawie.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogoine zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 6.

6.2. Badania jakosci wykonanego trawnika
Wymiary geometryczne wykonanego trawnika nie moga rézni¢ sie od projektowanych
o wiecej niz +10 cm i =5 cm.

%
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Nieréwnosci podioza badane po zageszczeniu, a przed sianiem trawy nalezy mierzyé
4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.
Spadki poprzeczne i podiuzne wykonanej nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg z tolerancjg = 0,5%. Rzedne wysokosciowe nawierzchni nie powinny roznic¢ sie
od rzednych projektowanych o wigcej niz +1 cm i =3 cm

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi fragmentami nawierzchni
Wszystkie fragmenty nawierzchni, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych powyzej powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe nawierzchni przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupeinienie nowym
materiatem o odpowiednich witasciwosciach, wyrownanie | powtdrne zageszczenie. Po
wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy.
Koszty tych robét poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Atesty
2. Instrukcje producentow
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